
脑之所思，手之所至，皆为可能 —— 通用大脑×通用双手，构建物理世界的通用生产力

AI 原生的软硬件能力打造物理 AI “梦之队” 顶级产业资本与美元基金支持

构建通用、泛化、物理建模全面和精准的通用世界基础模型，建模世界因果本质

成立三个月即获近 10 亿元人民币融资CEO，创始人 - 都大龙

• 曾任鉴智机器人联合创始人兼 CTO，带领团队实现成功并

购退出。此前曾任地平线 6 号创始员工、百度深度学习研

究院创始成员

• 具备世界级学术与技术积累，曾带队在多项国际顶级竞赛

中取得领先成绩，发表 40+ 篇顶会论文，两次获得百度百

万美金最高奖，被称为是 AI 领域颇具代表性的天才型选手

立足AI前沿，连续成功创业

核心班底 – 物理 AI 最强“梦之队”

• 核心团队汇聚了来自全球顶尖科技巨头的行业领导者，兼具AI&大

模型、自动驾驶、具身硬件方面的背景。在AI Native通用大模型、

灵巧操作硬件、数据和Al Infra、融资和商业化等方面有着顶级能

力，堪称综合实力最强的全明星阵容。

…

更多技术与商业人才加盟中

“大龙是这么多年里，我最熟悉、最信任，也最认可的技术

创业者之一…他是极少数能够真正贯通前瞻研究、系统架构

与工程实现的人.…章鱼动力在具身智能基础模型和系统架构

上的思考，展现出了很高的技术站位和面向终局的判断。“

—— 地平线创始人兼 CEO 余凯

最新进展与发布

肌电（EMG）手环 头戴式 Ego 相机 仿生外骨骼数据手套

正式发布以 Bio2Robot 为核心理念的数采产品方案 斩获国际顶会 ICRA 具身大赛荣誉
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构造更大规模、更具因果密度的数据体系

具身大脑

感知维度
视力触全模态提升因果可观测性

模型范式
建模因果需要怎样的预训练范式？

数据支撑
双手交互数据因果信息密度最高

通用性、泛化性、物理建模的全面性、精准性

模仿学习 强化学习

章鱼动力（SynapX）成立于2026年初，是聚焦Physical AI的手脑一体操作智能平台公司，致力于以“通用世界模型+通用灵巧手+全

模态数据体系”构建AI原生物理生产力。核心团队汇聚AI大模型、自动驾驶、具身硬件等领域的全球顶尖人才，规模已达100人。公司

成立3个月内完成数轮融资，累计金额达10亿元。公司将于WRC全球发布三大核心产品：百亿级原生具身世界模型；模型与数据协同

设计、对标Tesla的腱绳灵巧手；以及由Ego视觉头环、Bio肌电手环、Dex触觉手套构成的Ego、EgoBio、DexUMI全模态数采方案。

公司面向全行业推动具身智能生产力变革，建设下一代全球通用物理AI基础设施。
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