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人工智能 | 机器人全闭环解决方案

让机器人进入各行各业 真正实现应用场景落地



灵脉超维团队成立于2020年，聚焦于脑机接口、神经信号交互与具身智能系统的创新科技公司，致力于打造“从神经
信号到末端执行”的全链路智能交互平台。从核心零部件、关键模组、灵巧手、医疗机器人，全产业链布局，核心方
向涵盖脑机接口（BCI）、肌电信号（EMG）、灵巧手/仿生手系统、医疗康复机器人及智慧医疗设备。

灵脉超维（北京）科技有限公司

关于我们



Part 1：核心原材料——Peek & 特种塑性钢

Peek 材料

自有改性塑胶粒工厂，
年产量10万吨+。

• 轻量化性能——减重增效的核心突破

• 机械性能高——高强度与持久耐用性

• 耐磨自润滑——关节寿命的革命性提升

• 耐温稳定性——极端环境适配

• 可电子集成——智能化关键支撑

• 工艺与成本——制造灵活性与国产化加速

• 机械性能与Peek一致

• 可注塑成型

• 产能高

• 无需CNC

特种塑性钢材料



Part 2：核心模组——行星滚珠丝缸

灵巧手微型直线关节

人形机器人产品规划

肢体直线关节



Part 3：核心模组——多模态电子皮肤

通过多种传感器融合设计，实现温度、压力、接近觉等多维感
知。应用于灵巧手、机器人四肢、机器人躯体电子皮肤。

参数详情核心性能

支持压力三维力

支持温度采集

＞12 cm接近觉

0~0.5 Mpa压力检测范围

1.0 mm ± 0.1 mm（可定制化）厚度

-40 °C ~ 125 °C（传感层）工作温度

满足双 85 测试要求工作湿度

921600 bps通讯速率

USART，可定制任意通信协议 / IIC / CAN 输出接口

30~500Hz 全矩阵采样频率采样率

4~12 bit 可选位宽，分辨率影响输出范围压力值位宽

压力感知

温度感知

接近觉感知
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Part 4：结构件加工能力——注塑/CNC/硅胶/3D打印

资源
中心注塑设备 48台

CNC设备 260台

模具加工设备 20台

3D打印设备：220台

检测设备 51台
检测设备： 13台

量具/卡尺： 38台

树脂3D机台 ：100台

FDM 打印 ： 100台

尼龙3D打印 ：10台

金属3D打印： 10台

CNC ：230台

精雕机:  30台

单色：80-220T 43台

双色： 55-120T  5台

主要线割机、EDM放电机、磨床等设备



Part 5：灵巧手成品制造——加工、组装及测试

东莞和上海两大开发及制造基地



Part 6：医疗复健灵巧手

专为手功能康复场景依从性低、评估主观等痛点，研发闭环控制智能外骨骼系统，融合多模态传感与精准控制，提供量化个体
化方案，助力智能精准康复。

手部运动监测、数据反馈分析

康复训练指导、远程医疗对接

柔性传感技术、自适应训练算法

集成主被动训练系统

支持触觉反馈和信号采集

自适应训练算法集成

实时捕获生物学数据

支持康复监测

个性化康复方案

主被动训练系统医疗复健灵巧手 康复数据辅助系统



Part 7：多模态数据采集硬件平台

观察模块 操作模块 背包模块
（采集人类所见） （用于数据同步与处理的边缘计算）

 第一视角视觉
•第一人称 RGB 观察
•工作空间理解

 深度感知
•3D 场景重建
•物体定位
•空间推理

 可选配置
•AR 眼镜（交互引导、语音）
•RGB 相机（双目与深度）

（采集人类所做与所感）

 触觉
•全掌接触感知
•接触事件检测

 动作
•25 自由度手部模型
•毫米级动作轨迹采集

 局部交互视角
•高精度腕部 RGB 相机
•手-物品交互视觉信号采集

 数据同步
•统一时间戳系统
•多传感器同步

 边缘计算
•实时数据记录
•本地预处理

 可规模化部署
•开箱即用
•数据统一上传到边缘云

确保多模态数据同步与统一数据集存储。提供 VLA 与世界模型所需的视觉观测。 采集灵巧操作技能所需的关键信号。

面向可规模化无本体数据采集的一体化硬件平台。



Part 8：数采软件平台

数据采集系统 数据控制中心

功能：
• 同步采集视觉、触觉、手部姿态与 IMU 数据
• 实时记录与可视化
• 传感器统一时间戳对齐
• 导出机器人可用的原始数据集
采集人类所见、所做与所感。

 AR 实时系统
（多模态人类示教采集） （集中式数据管理与质量控制） （引导示教与实时标注）

功能：
• 设备与会话管理
• 传感器健康监控
• 数据集组织与版本控制
• 数据质量检查与诊断
管理、监控并验证每次采集会话。

功能：
• AR 辅助任务引导
• 语音命令集成
• 自动子任务标记
• 标准化流程执行
规模化引导示教并提升数据集质量。

端到端无本体数据采集基础软件设施



Part 9：理疗机器人

六轴仿生，柔若人手
六轴仿生机械臂，让科技温暖触手可及

一机在手，按摩全有
多款按摩头快拆设计，自由切换，享受多种

不同舒适体验

智能视觉，穴位导航
三维视觉重建，智能识别经络穴位，赋能精

准理疗新标准

六维感知，毫厘不差
高精度工业测量专家，精准测量每一分力

多模交互，随唤随应
语音唤醒、键盘输入、录音识别多模交互，
满足不同场景需求

AI 对话，自然如友
智能对话，像朋友一样自然交流

砭石能量场 + 红光渗透
技术，天然砭石矿物波
+ 纳米红光技术，暖宫
瘦腰，给腹部做热瑜伽。

红外 + 微电流复合理疗技
术，红外深热微电流双引
擎刺激，从表皮暖到筋膜，
寒气一网打尽。

多维度动态滚压 +柔刺
渗透技术，360° 自适应
滚压：推、揉、按、压。

仿生指压技术，仿生指疗
按摩，还原老师傅点穴手
法酸痛瞬间卸力。

多种创新技术理疗头组合



Part 10：智慧医护床务系统

智能电动病床系统：
姿态辅助、无感体重监测、数字化管理平台

智能床垫系统：
压力监测、睡眠分析与促进、分压与按摩

感知硬件：精准采集与设备控制

产品核心优势

网络：多网融合的实时数据传输

平台：数据处理与智能分析中枢

应用：可视化护理应用移动终端

临床适配：重点医院联合开发



感谢观看和聆听
THANK YOU FOR YOUR ATTENTION


