
Vbot 通用身

通向具身智能的终局之路



余轶南 创始人

百度IDL高级科学家、地平线副总裁

核心学术背景
本科：2007 年毕业于北京邮电大学 
博士：2007-2012 年，中国科学院自动化研究所博士，师从中国科学院院士谭铁牛教授 
博士后：2012-2015 年，百度 - 清华大学联合培养博士后，合作导师为张长水教授、余凯博士（地平线创始人）

核心学术荣誉
国际竞赛冠军：2010 年、2011 年连续两届PASCAL VOC计算机视觉竞赛目标检测赛道冠军（该赛事为 ImageNet 前 
                           身，是计算机视觉领域早期顶级赛事） 
顶级会议成果：带领团队研发的UniAD自动驾驶通用算法框架，荣获2023年国际计算机视觉与模式识别会议（CVPR） 
                          最佳论文奖（CVPR 为全球计算机视觉顶会，最佳论文为年度最高荣誉）

百度深度学习研究院（IDL）高级科学家（2012-2015）
加入百度多媒体部，后随余凯进入百度深度学习研究院（IDL），全面负责视觉识别技术研发，覆盖目标检测、图像分
割、图像检索、商业图像识别等方向，推动计算机视觉技术在百度网络搜索、自动驾驶等业务的规模化落地，是国内最
早将深度学习技术落地自动驾驶的核心研究者之一 

两次荣获百度最高奖（百度公司最高级别技术奖项，获奖率仅万分之一，单奖奖励 100 万美元）

地平线机器人创始核心成员 / 智能驾驶产品总裁（2015-2024）
地平线第 1号创始员工，历任自动驾驶负责人、智能驾驶研发总监、产品总经理、副总裁兼软件平台产品线总裁、智能
驾驶产品总裁；从 0 到 1 搭建智驾业务：牵头搭建地平线智能驾驶全栈技术与产品体系，打造 1200 + 人规模的智驾团
队，创造公司85% 以上的核心收入，是地平线商业化的核心掌舵人

Vbot维他动力创始人 & CEO（2024 年至今）
全面负责团队组建、战略制定实施、融资、产品定位、营销战略、销售战略，1年时间实现了C端四足具身第一的订单量





3 Office
北京/上海/深圳
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Vbot的产品布局

家用陪伴 toC

Gen 1 已量产

2026Q2

C C

Gen 1 Max 开发中

行业应用 toB
2027Q1

Gen 2 Enterprise 开发中

商业服务 toB toC
2028



Vbot Atom 1.0：机器人具身模型

云端大模型 (VLM) 
— runs at ~50-100 Tokens/s

本体端侧计算> 1000Tops 云端计算

机器人端侧视觉语言模型 
任务规划 — 运行频率：~0.5 - 1 Hz

反应式策略视觉语言动作模型 
轻量化力反馈动作模型 — 运行频率 ~50 - 100 Hz

隐空间-世界模型 
感知/记忆/预测一体化模型 — 运行频率 ~10 - 20 Hz

机器人本体

VAOS 机器人操作系统

Vbot Atom具身模型自公司成立之初即开始了搭建，预计2026年Q2达到国际大模型第一梯队水准 
预计2026年Q3开始持续在全球各具身大模型榜单占据前三位置



高集成的中央计算 
最高的端侧算力，单位算力达到智能汽车的8倍 
  ·  单位像素：32TOPS/Mpixel 
  ·  高阶智驾：10TOPS/Mpixel 
  ·  中阶智驾：4TOPS/Mpixel 

高能量的动力电池组 
功率密度提升38%，达到5小时级别 
  ·  电池能量：600Wh+ 
  ·  行业最高：430Wh 

创新的传感器架构 
首创多自由度的头部 
  ·  水平双目视觉：150°→230° 
  ·  垂直双目视觉：80°→125° 
机器人专业激光雷达 
  ·  复杂地形 
  ·  异形障碍 
  ·  暗光环境

高功率密度的关节电机 
功率密度提升49%，更轻，更有劲 
  ·  功率密度：450W/0.4kg 

  ·  行业最高：400W/0.5kg 

Gen 1核心零部件
Vbot 全栈自研机器人电子电气架构，通过高度集成的硬件设计，打造超越智能汽车的大算力智能终端

自研、定制、全球首发
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Vbot Agentic OS（VAOS）具身机器人操作系统

channel adapter (normalize 
message, 

extract attachments)

Agent Runner

You (telegram, discord, etc.)

LLM API

message
Gateway Server 

(The Coordinator) 
routes messages to the correct session

Session Router

Lane Queue 
(control layer for session)

Response Path

Model 
Resolver

System Prompt Builder 
(tools, skills, memory)

Session 
History Loader

Context Window Guard 
(compact if needed)

Channel Adapter Stream Chunks

Agentic Loop 
LLM response → tool call ? → Yes → execute 

↓ 
No 
↓ 

Final Text

Tool A Tool B Tool C Tool D

Character

Memory

CLI Skills

API Skills

Embodied Skills

Interactive Skills

Mobility Skills

Manipulation Skills

行业首个具身智能机器人操作系统，让机器人从能对话升级到能干活



打造自主化的全场景机器人

Vbot超能机器狗













行业第一个消费级AI机器人产品大获成功，已开启规模化量产交付



获得广泛的用户支持与反馈



Vbot 的平台能力

全场景操作能力

远程视频和遥控

超能AI交互

AI Agent技能树

超能移动

全球首款无需遥控的、真正走入生活空间的智能机器人

跟随载物

智能导航



Vbot 的应用价值

非接触式居家健康监测

儿童启蒙陪伴与安全监护

宠物陪伴与远程照护小件物品递送与取放

移动智能家居中控

老年人安全监护

面向家庭场景，从有趣陪伴到家庭关键

适老化行动辅助与陪伴

沉浸式影音与运动跟拍

个性化AI交互与编程启蒙 沉浸式英语对话全场景事务提醒远程居家状态复核

12项持续拓展居家场景拓展（技能），解决日常高频刚需功能



全场景操作能力 
• 拾取物品，整理桌面 
• 使用家电 
• 使用摄像机拍摄 
• 搭配各种配件（玩具枪）

更快更稳更安静 
• 轮式底盘 
• 最大速度：20km/h 
• 移动更平滑 

从Vbot大头啵啵到大头阿童木（研发中）
全球首款完全具身能力的机器人

*预计2026 Q2上市开启预定

全模态交互能力 
• 多MIC语音交互 
• 视觉VLM模型环境理解

全场景移动能力 
• 全地形 
• 楼梯/斜坡/不平整地面 
• 自恢复能力



开箱即用 
丰富且开放的接口 

自研全场景空间基座模型 
自带建图导航算法 

自带全场景感知算法

强拓展性 
全功能拓展背板 
扩展计算平台 
支持机械臂 
多类传感器 

置物 / 拖车组件等外设

高可用性 
5 小时超长续航 
12kg 额定负载 

100kg 拖拽能力 
全地形通过性

Vbot 的从家用到商用（开发中）
四大心一

极致性价比 
2-5万   VS   5-30万



Concept Design
2026



12DoF

230cm 200cm 0cm 

0.3㎡ 70cm 70~190cm 



Vbot 商用场景
进一

地产开发与智慧物业

社区全场景智能巡检 

社区末端配送与便民服务 

社区安防与应急辅助 

地产营销与品牌赋能

商业服务与园区运营场景

商业综合体 / 产业园区 

文

中高

教育科研与科普场景

高

青少年科普教育

特殊场景辅助作业

应急勘察与有限空间作业 

会展 / 大

仓储物流小

智慧农业

规模化大田

乡村水

林下经济巡检 

农药喷洒 / 果实采摘

数字测绘

全地形测绘能力

自

特殊场景保障人

工业制造与厂区运维

化工工厂

电力网

露天矿山厂

医疗康养与公共服务

医院与医疗机构院内智能服务 

康养机构 / 养老

完整交互，移动，操作能力的产品，在家庭，工业，行业等无数场景被广泛使用，获得海量真实数据，形成无可比拟的数据优势



Thanks
通用具身智能全球引领者


