
傲意科技2015年成立于上海张江，是国家级高新技术与专精特新企业。公司聚焦机器人与脑科学技术交

叉创新，专注研发具身智能机器人及末端执行器领域。

公司已构建具身智能机器人、神经接口与人工智能三位一体的前沿研发体系，全栈自研高性能机器人灵

巧手产品，目前已经开发四大系列二十余款SKU，稳居国内灵巧手行业第一梯队，被誉为“灵巧手四小龙”，现

已获得中金资本脑科学基金、雷迪克集团（300652）、前海方舟、华金资本、浙江省发展资产集团等多家顶尖投

资机构、国资投资机构以及上市公司产业投资的共同加持，持续领跑具身智能核心部件赛道。

Founded in 2015 in Zhangjiang Hi-Tech Park, Shanghai, OYMotion is a national high-tech 
enterprise and a “Specialized and Sophisticated” SME. The company focuses on interdisciplinary 
innovation at the intersection of robotics and brain science, specializing in the R&D of embodied 
intelligent robots and end effectors.

OYMotion has established a cutting-edge R&D system built around the integration of 
embodied intelligent robots, neural interfaces, and artificial intelligence. With full-stack in-house 
development of high-performance robotic dexterous hands, the company has launched more 
than 20 products across four major product lines, ranking firmly among the top tier of China’s 
dexterous hand industry and widely recognized as one of the “Four Rising Stars” in the sector.

The company is backed by multiple investment institutions and publicly listed strategic 
investors, and continues to lead the core components segment of the embodied intelligence 
industry.

企业简介
COMPANY
PROFILE
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Precision in Every Motion Excellence in Every Touch
每一次触碰都精益求精

ROH-A002

负载 速度 关节数量 重量
Payload Speed Joints Weight

≤0.7s 11 580g±5g8-30Kg



技术参数
Technical Parameters

ROH-A002

最大单指指尖静态载荷（平伸状态）

手指全行程运行时间（最大速度下）

重量（含手腕）
580g±5g

0.7 s

0.7 s

≥0.5 Kgf

≥1.0 Kgf

≥1.0 Kgf

30 Kg

10 Kg

8 Kg

大拇指旋转全行程运行时间（最大速度下）

指尖（除拇指外）最大主动推力（伸直状态）

指尖（除拇指外）最大主动推力（弯曲状态）

最大提重物（四指弯曲状态）

最大单指静态载荷（手指弯曲状态）

拇指指尖最大主动推力

载荷和速度

Bending/stretching time for full range at 
maximum speed

Rotation time of thumb for full range at 
maximum speed

Active force of each finger tip on stretched 
state

Maximum passive load for each finger 
on stretched state

Weight (including wrist)

Active force of each finger tip on bended state

Maximum passive load for four fingers 
on bended state

Maximum passive load for each finger 
on bended state

Maximum active force of thumb tip

Load and Speed

中指尖到手腕垂直距离

大拇指指尖到手腕垂直距离

大拇指长度

手掌最大宽度

手腕直径

大拇指侧边最大开合角度

大拇指对掌最大开合角度

大拇指横向旋转角度

手指触屏功能

Vertical distance from the tip of the middle 
finger to the wrist

Vertical distance from thumb tip to wrist

Thumb length

Maximum palm width

Wrist diameter 

Maximum opening and closing angle 
of the thumb side

Maximum opening and closing angle 
of thumb to palm 

Thumb lateral rotation angle

Finger touch screen function 

183mm

95mm

113mm

83 mm

49 mm

0~31°

0~50°

0~90°

支持
Supported
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尺寸
Dimensions

重量
Weight



Touch The Future
触感未来

ROH-AP001
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1000HZ0.1N - 25N ±0.05mm 8-30Kg

位置控制频率高精度力传感器 重复定位精度
Position ControlAdvanced Force

Sensors Repeatability
负载

Payload



技术参数
Technical Parameters

ROH-AP001
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最大单指指尖静态载荷（平伸状态）

手指全行程运行时间（最大速度下）

重量（含手腕）
661g±5g

0.7 s

0.7 s

≥0.5 Kgf

≥1.0 Kgf

≥1.0 Kgf

30 Kg

10 Kg

8 Kg

大拇指旋转全行程运行时间（最大速度下）

指尖（除拇指外）最大主动推力（伸直状态）

指尖（除拇指外）最大主动推力（弯曲状态）

最大提重物（四指弯曲状态）

最大单指静态载荷（手指弯曲状态）

拇指指尖最大主动推力

载荷和速度

Bending/stretching time for full range at 
maximum speed

Rotation time of thumb for full range at 
maximum speed

Active force of each finger tip on stretched 
state

Maximum passive load for each finger 
on stretched state

Weight (including wrist)

Active force of each finger tip on bended state

Maximum passive load for four fingers 
on bended state

Maximum passive load for each finger 
on bended state

Maximum active force of thumb tip

Load and Speed
力传感器
Force Sensor

重量
Weight

传感器区域（点阵数）
Sensor Area(Dots)

大拇指

食指

中指

无名指

小拇指

手掌

Thumb

Index finger

Middle finger

Ring finger

Little finger

Palm

7×5

12×5

12×5

12×5

8×4

11×5

压力范围

数据刷新率

Force Range

Refresh Rate

0.1N – 25N

150Hz



Vividly Exceptional
得心应手 就要出色

ROH-LiteS001

169mm

76mm

极致性价比自重轻量化 迷你尺寸多色可选
 Excellent price

performance ratio
Lightweight Mini SizeMultiple Color

Options
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技术参数
Technical Parameters

ROH-LiteS001
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最大单指指尖静态载荷（平伸状态）

手指全行程运行时间（最大速度下）

重量（含手腕）
486g±5g

0.7 s

0.7 s

≥0.5 Kgf

≥1.0 Kgf

≥1.0 Kgf

25 Kg

8 Kg

5 Kg

大拇指旋转全行程运行时间（最大速度下）

指尖（除拇指外）最大主动推力（伸直状态）

指尖（除拇指外）最大主动推力（弯曲状态）

最大提重物（四指弯曲状态）

最大单指静态载荷（手指弯曲状态）

拇指指尖最大主动推力

载荷和速度

Bending/stretching time for full range at 
maximum speed

Rotation time of thumb for full range at 
maximum speed

Active force of each finger tip on stretched 
state

Maximum passive load for each finger 
on stretched state

Weight (including wrist)

Active force of each finger tip on bended state

Maximum passive load for four fingers 
on bended state

Maximum passive load for each finger 
on bended state

Maximum active force of thumb tip

Load and Speed

中指尖到手腕垂直距离

大拇指指尖到手腕垂直距离

大拇指长度

手掌最大宽度

手腕直径

大拇指侧边最大开合角度

大拇指对掌最大开合角度

大拇指横向旋转角度

手指触屏功能

Vertical distance from the tip of the middle 
finger to the wrist

Vertical distance from thumb tip to wrist

Thumb length

Maximum palm width

Wrist diameter 

Maximum opening and closing angle 
of the thumb side

Maximum opening and closing angle 
of thumb to palm 

Thumb lateral rotation angle

Finger touch screen function 

169 mm

93 mm

110 mm

76 mm

49 mm

0~31°

0~50°

0~90°

支持
Supported

尺寸
Dimensions

重量
Weight



Millimeter's Gap, Force's Trail
毫厘之间·洞悉力迹

ROH-AP002

三维力控
3D Force Control Bionic Touch Adaptive Grasp More Use Cases

仿生触觉 自适应抓取 更多应用场景
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技术参数
Technical Parameters

ROH-AP002
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区域

三维力
3D Force

点阵式
Dot Matrix

手指远段
Distal 
Phalanx
+
手指中段
Proximal 
Phalanx

手指远段

采样频率

法向力

切向力

量程 0.1N~25N

重复精度
±5%

量程 0.25N~25N

方向分辨度
1°

≥50Hz

手掌

点阵数 11×5

量程
0.1N~25N

重复精度 ±20%
(500g 负载)
(500g load)

150Hz

参数

Frequency

采样频率
Frequency

Distal 
Phalanx

Palm

Normal 
Force

法向力
Normal 
Force

Range

Dots

Range

Repeatability 
Accuracy

Range

Repeatability 
Accuracy

Directional
Resolution

Tangential 
Force

Area Parameters

最大单指指尖静态载荷（平伸状态）

手指全行程运行时间（最大速度下）

重量（含手腕）
626g±5g

0.7 s

0.7 s

≥0.5 Kgf

≥1.0 Kgf

≥1.0 Kgf

30 Kg

10 Kg

8 Kg

大拇指旋转全行程运行时间（最大速度下）

指尖（除拇指外）最大主动推力（伸直状态）

指尖（除拇指外）最大主动推力（弯曲状态）

最大提重物（四指弯曲状态）

最大单指静态载荷（手指弯曲状态）

拇指指尖最大主动推力

载荷和速度

Bending/stretching time for full range at 
maximum speed

Rotation time of thumb for full range at 
maximum speed

Active force of each finger tip on stretched 
state

Maximum passive load for each finger 
on stretched state

Weight (including wrist)

Active force of each finger tip on bended state

Maximum passive load for four fingers 
on bended state

Maximum passive load for each finger 
on bended state

Maximum active force of thumb tip

Load and Speed

重量
Weight

力传感器
Force Sensor



















Magic Now

智能脑电图机系列
OB3000 |  OB5000 |  OB6000



Magic Now
OB3000 - 脑电图机

2www.oymotion.com info@oymotion.com

应用领域

OB3000 
脑电图机
OB3000脑电图机是一款软贴合、可扩展、无线、干电极
式脑电图设备。具有更高的信号质量精度、支持电极连
续阻抗检测。适合大多数人的头部尺寸，完美灵活贴合
头皮，可以快速消毒穿戴，不受长、短发限制。

通过捕捉大脑电活动的信号，实时反映个体的神经状态
和思维活动。 快速下载完整的 3D QEEG脑图和 HRV 测
量数据。基于智能分析平台进行无缝标准化分析，为临
床数据分析提供更优智能解决方案。

• 神经生物反馈
• 超扫描

• 感官知觉
• 运动想象

脑机接口 神经教育学与研究脑功能状态监测
• 睡眠检测
• 认知管理
• 神经管理

• 脑疾病研究

• 语言研究
• 注意力研究

• 情绪研究
• 学习与记忆



OB5000 - 智能脑电帽
Magic Now

SYNCHRONY OB5000 
智能脑电帽

功能应用

3www.oymotion.com info@oymotion.com

Synchrony OB5000 可穿戴生物电传感器系列产品是一种高精度脑电和心电采集系统，可对脑电和心
电信号进行提取、放大、滤波、显示、记录。采用镀金干电极(脑电)和一次性自粘电极片(心电)，提供采集
显示 APP 和二次开发 SDK。产品的电极位置可自由搭配并提供实时阻抗检测，确保信号质量，使用非常
便捷。可广泛应用于精神卫生、注意力监控和训练等场景，帮助用户更加高效地探究大脑内部活动，开
发新产品和应用。

Synchrony OB5000 可穿戴生物电传感器通过脑电帽采集人体头部
生物电信号，由放大器放大滤波后,根据设备模式将数据发送至不同接
收端 。通过蓝牙传输数据至傲意无线可穿戴生物电传感器采集软件
(Synchrony App)，实现脑电和心电信号波形、姿态四元数的实时显示、
数据记录和本地存储。

• 实时姿态显示
• 实时频谱分析显示
• 电极阻抗实时监测
• 脑、心电信号实时采集
• 脑、心电信号数据记录
• 脑、心信号波形滤波显示设置
• 心率HR和心率变异性HRV实时分析

产品组成
• 主机
• 织物帽
• 干电极
• 导电导联线



OB6000
16 / 24 / 32通道
OB6000将多功能性与精准度提升至全新高度。它
配备干脑电电极和柔软可调节的脑电帽，确保佩
戴舒适性，同时提供卓越的信号质量与准确性。

OB6000提供16通道、24通道和32通道三种版本，
以满足多样化需求，从而在更广泛的应用场景中
扩展其可用性。

Magic Now
OB6000 - 智能脑电帽
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技术规格
头戴设备及主机

传感器

数据流与存储

电源

通用信息

型号

主机尺寸

主机重量

脑电电极

脑电通道数

惯性测量单元

惯性测量单元采样率

通信方式

脑电电极阻抗检测

脑电SD卡存储采样率

SD卡类型

电池

持续工作时间

脑电帽材质

LED指示灯

OB6000-24

65mm X 46mm X 15.1mm

43g

19个弹簧针式金属电极（长短款）

24通道

重力加速度、角速度

50Hz

BLE5.0

实时

1000Hz

Micro SD

3.7V 1000mAh

≥12小时

涤纶+氨纶

充电指示灯、SD卡指示灯、蓝牙指示灯、电量指示灯

OB6000-16 OB6000-32

32通道16通道

支持多款脑电电极数据采集：
• 干电极（Dry electrodes)             • 湿电极（Wet electrodes)            • 盐水电极（Saline electrodes)



脑电采集软件
Magic Now

NEUROSYNC RECORDER
脑电采集软件⸺精准采集，智能赋能脑电研究

关键功能：全方位覆盖采集全流程
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智能设备连接：
快速扫描周边脑电图机，显示设备名称、MAC地址及信号强度（RSSI），支持一键连接与切换，
断开后自动尝试重连，保障采集连续性。

灵活显示配置：
提供多导联模式选择，走纸速度（5-300mm/s）、灵敏度（1-500μV/mm）、滤波参数可按需调
节，支持单通道独立设置与通道显示隐藏。

全场景数据采集：
支持患者信息登记、检查状态选择，可同步开启视频录制（选配摄像头），搭配睁-闭眼、过度换
气、闪光刺激等诱发试验，标记功能精准记录关键事件。

个性化管理工具：
可自定义诱发试验顺序与颜色、标记类型（点标记/段标记）增删排序，支持导联模式与导联源
新建编辑，适配不同研究场景。

多格式数据输出：
支持bdf+脑电数据、mp4视频、json事件标签，LSL数据协议, 方便数据后续分析与共享。

为脑电采集提供专业级解决方案 高精准采集 
数据可靠

多设备适配 
灵活拓展

智能便捷操作
提升效率



脑电回放软件
Magic Now

NEUROSYNC REPLAY
脑电回放软件⸺高清回放·智能分析·精准赋能

关键功能：全流程覆盖回放分析需求
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多维数据同步：
支持脑电波形、视频、诱发试验标记、事件标记多源数据同步回放，进度条可视化展示试验
时段与标记点，点击即可快速跳转。

灵活参数调节：
提供5-300mm/s多档走纸速度、1-500μV/mm灵敏度调节，滤波设置，支持单通道独立参数
配置。

专业分析工具：
一键生成10秒波形地形图与功率谱，支持选段合并分析；配备标尺测量（频率/幅度/时间）、
区域缩放、精准选段功能，满足深度分析需求。

智能标记管理：
支持睁眼、发作等19种预设标记，可自定义标记名称、颜色与类型（点标记/段标记）；标记列表
分类筛选，便于快速溯源关键节点。

便捷输出分享：
支持脑电波形截图、视频帧截图，可打印当前页或选段内容，自动携带患者信息与参数配置。

重新定义脑电回放分析体验 高保真回放 
数据无损

多维度分析 
辅助精准判断

灵活适配 
操作高效


















