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我们始终坚守一个信念：用技术守护生命，
助力国家能源安全与服务新型城市建设。

中科开创的故事，源于对电力一线的深刻洞察。

在电网运维、能源设施检修和城市基础设施建设
中，高空巡检、狭窄空间作业、强电磁环境等场景普
遍存在，作业风险高、环境复杂、人力成本高。

2017年，创始团队正式组建，并承接国家863课
题相关技术成果转化：首次将特种机器人与视频感知
技术应用于电力巡检场景。

一次次实地勘测，一次次与一线工匠并肩，让我
们更加坚定:机器人不应只停留在实验室，而应走进危
险现场，成为守护一线人员安全的可靠伙伴。

于是，我们以“具身智能"为核心技术路线，持续
攻坚运动控制、感知决策、结构设计与电力场景适
配，构建面向高危环境的具身智能机器人产品与解决
方案。

我们从电力能源出发，逐步拓展到冶金矿山、市
政水务、石油化工、应急消防、轨道交通、海关港
口、数据中心等关键行业，助力客户实现更安全、更
高效、更智能的运维与建设方式。

今天，中科开创已形成覆盖“感知一决策一执行一
反馈”的全栈技术体系，推出多款具身智能机器人与场
景化解决方案，服务全国众多电网公司、能源企业与
工程建设单位。

每一次高空攀爬，每一次带电作业，每一次深入复杂环境，
都是对生命的考验。我们相信，技术的价值，在于守护生命。
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让机器人进入高危现场，
让人类远离危险环境。



深耕1大技术主线
具身智能

服务2大国家战略
能源安全
新型城建

构建3大产品体系
异构智能机器人产品

全栈运维与集成服务
国产可信软硬件产品

中科开创（广州）智能科技发展有限公司（以下简称“中科开创”或“公司”）是一家专注于人工智能与机
器人技术研发、装备制造及行业应用落地的高新技术企业，面向电力能源、新型城市基础设施及高危复杂
作业场景，提供智能机器人、具身智能行业解决方案。

公司秉持“让人类远离高危作业环境”的初心，以具身智能在真实产业场景中的工程化应用为发展方向，
坚持关键技术自主可控，持续推进核心软硬件国产化适配，围绕环境感知、自主导航、智能巡检、精准操
作与多机协同等能力，探索打造面向物理世界作业场景的智能机器人系统。

自2017年成立以来，中科开创依托电力能源场景实践与项目经验，持续推进机器人技术在真实作业现
场的应用验证与工程化落地，逐步形成面向复杂场景的解决方案能力。基于电力能源场景中沉淀的技术体
系和工程经验，公司正逐步向轨道交通、市政管廊、石油石化、冶金矿山等行业拓展，推动智能机器人在
更多高危复杂场景中的应用落地，为安全保障、效率提升和运维模式优化提供支撑。

领先的具身智能方案提供商，
打通行业最后一公里。

企业文化 01品牌介绍
公司简介01 品牌介绍
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3
首台套产品

1
国际先进科技成果

9+

国标参编企业 未来独角兽企业

20%+

研发投入强度

60%+

技术团队占比 

60+

发明专利

中国科技  开创未来   引领未来
China science &technology ,creating and leading the future.

愿景

助力国家能源安全  服务新型城市建设
Assist in national energy security,serve the construction of new cities.

使命

成就客户 创业创新

团队合作 至诚至信

Dedicated to customer success Entrepreneurship and innovation

Teamwork and collaboration Sincere and trustworthy

价值观



各大主流媒体广泛报道

#武汉战疫# 中科开创用硬核创新践行社会责任#

品牌影响力 01品牌介绍

——央广军事

“消杀机器人”进“红区”前，每天需要8名战士穿戴全套防护装具进“红区”消杀2小时以上；现在每天只需要4人进“红区”给机
器人添加消毒液。有效提升消杀效率、降低战士被感染风险。（汪学潮 孙利 王锐涛 郝铮）

#火神山消杀坦克超萌又给力#

“12218”现代化产业体系媒体调研行30家媒体
走进中科开创

欧阳开一受邀赴桂出席中国-东盟人工智能领军
企业代表团考察活动

中央广播电视总台广东总站走进中科开创
董事长欧阳开一接受采访 《学习强国》专项报道广州人工智能

龙头企业中科开创，董事长接受采访

品牌影响力01 品牌介绍

科技之光，中科开创机器狗亮相全运会及残特奥会舞台
2025年12月8日，全国第十二届残疾人运动会暨第九届特殊奥林匹克运动会（简称“残特奥会”）正式启程。
中科开创自主研发的四足导盲机器人以“科技使者”身份亮相——以硬核技术、智能互动和具身机器人魅力，

为残障群体打造一次零距离、可触碰的科技嘉年华。

全球看全运—香港记者走进广州全运科技交流

30+
主流媒体报道

600W+
媒体曝光量

4000万+
全网播放量

50万+
微博话题参与度

15+
媒体报道

05 06



2023-2025

标志成果
•国内首家实现机器人电鸿化认证的企业。
•产品服务第十五届全运会及残特奥会开幕式。

国际协同
•在阿布扎比成立阿联酋 AI 联合研究院，构建“云-边

-端”协同的具身体系。
•成立广州研究院，攻克核心算法与关键技术。

资质扩展
•荣获恰佩克“年度创新品牌奖”和 EPTC 2025 年度

优秀企业称号，入选广州市“未来独角兽”创新企业
榜单。

体系跃迁 

2026-未来

•与宇树科技股份有限公司达成电力能源行业全面
战略合作。

•成为 CHATSIGN TECHNOLOGY LTD 战略合作
伙伴。

战略升级
•加速向冶金矿山、石油化工、应急消防、轨道交

通等行业扩展，复制成熟场景模型。
•推进自有厂房建设，强化核心部件集成与交付能

力，支撑长期增长。

行业先锋
•三大产品入选广州市首台（套）重点技术装备推

广应用指导目录
•具身软件荣获工信部信通院“国际先进”科技成果权

威认证
•荣登2025广州人工智能创新发展榜“最具发展潜

力企业”

扩界增长
战略合作

2017-2018

筑基启航
•组建核心研发与市场团队，承接国家 863 计划

「架空输电线路巡检机器人」科技成果转化，构
建以自主可控为核心的技术起点。

筑基定向 

发展历程01 品牌介绍 发展历程 01品牌介绍
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2019-2022

产品验证
•自主研发多款电力巡检机器人，成功进入国家电

网、南方电网体系，完成头部客户验证与应用。

资质提升
•获评国家高新技术企业、广东省新型研发机构、

“专精特新”中小企业、科技创新“小巨人”。
•担任IEEE PES智能巡检分委会常务理事单位

落地成势



产品电鸿认证证书

隧道巡检机器人
视联融合终端（输电）基本型
视联融合终端（输电）简易型
视联融合终端（输电）标准型

电子与智能化工程
专业承包资质证书

安防工程企业设计
施工维护能力认证

科学技术成果评价证书

广东省首台/套
重点技术装备产品证书

CMMI认证

承装（修、试）
电力设施许可证

国产化软件兼容认证

华为鲲鹏-智能管控平台
麒麟软件-智能管控平台
海量数据-智能管控平台
统信软件-智能管控平台

南大通用-通道可视化智能监控平台

ISO体系认证证书

质量管理体系认证
环境管理体系认证

职业健康安全管理体系认证
信息技术服务管理体系
信息安全管理体系认证
知识产权管理体系认证
社会责任管理体系认证

能源管理体系认证

荣誉资质 01品牌介绍荣誉资质01 品牌介绍
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创新体系研发概况

创新体系 02技术能力研发优势02 技术能力
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技
术
赋
能
产
业

场
景
反
哺
科
研

纽约大学阿布扎比分校
人工智能实验室

阿联酋 联合实验室

广东省广州市黄埔区
科学大道18号B3栋1层、7层

广州 算法研究院

隧道管廊

应急消防

各类电房

输配线路

生产场站

基建现场

%+
20%+

研发投入占比

60+

发明专利

26%+
研发团队
硕博占比



行业痛点
中科开创构建“双脑分层解耦”架构，通过垂域场景分层大脑与导航操作小脑协同，支撑场

景理解、任务规划、多机调度和自主执行等环节，形成从认知到执行的智能闭环。

具身智能行业“双脑分层解耦”架构

电缆隧道、综合管廊、配电房、生
产站场等基础设施场景持续扩展，运维
对象更分散，现场环境更复杂，对设备
感知、巡检频次和异常处置提出更高要
求。

基础设施运维更复杂

能源系统对连续运行和安全生产要
求高，需要更稳定、更可追溯的智能运
维能力，支撑风险早发现、早处置和闭
环管理。

能源安全要求更高2

1

行业现场不只需要机器人移动和采
集数据，更需要机器人理解任务、适配
工 况 ， 并 将 人 的 作 业 意 图 转 化 为 可 执
行、可验证、可追溯的任务结果。

机器人需要真正懂现场3

技术体系 02技术能力技术路径02 技术能力
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大脑L1层（慢脑）

其他行业
大模型

自有数据

联合数采
电网行业

场景理解 子任务拆解 多机调度 任务轨迹预测

一脑多机Agent框架

中科开创场景模型（VLM）

南网瓦特大模型 国网光明大模型

鸿蒙国产信创底座

主控板 安全网关 国产操作系统 数据库

各类异构机器人本体

大脑L0层（快脑）

端侧CV模型

标准化MCP接口

微构3DGS模型端侧动作专家模型

行业级模块化感知控制小脑

多形态
机器人

鸿蒙底座

睛灵·星枢
-

导航操作小脑

睛灵·智域
-

垂域场景
分层大脑

3D SLAM 多模态融合感知 多
臂
协
同

基
础
运
力

力
控
操
作

精
密
操
作精准端到端运控＆导航

多模态感知与导航Skills 操作执行Skills



一脑多机Agent睛灵·智域-垂域场景分层大脑
面向电力能源等垂直行业场景，构建从理解、判断到调度和决策的智能大脑体

系，支撑复杂任务的全局认知、路径规划和多机协同。

合规私有化部署

满足电网数据不出网的
最高合规要求

融合瓦特、光明等权威
大模型与自研 VLM

实现≥30FPS 实时渲染
空间测量精度达毫米级

一脑多机Agent能力 微构3D高斯建模

L1层（慢脑）统筹调度，全局规划预判 L0层（快脑）高效执行，轻量化实时作业

工信部信通院认定
国际先进水平

无预建图端到端导航

融合多模态信息实时
建图与语义定位

稳定通行1㎡极窄楼梯、
40°陡坡复杂地形

适配其他厂商等任意
异构机器人本体

极端场景适配 技术中立可插拔

睛灵·星枢-导航操作小脑
赋能机器人在极端环境中精准导航与操作，实现端到端自主行走、避障、操作控制

与动态协作。

sim2sim步态强化 3D实时建图与跨楼层结构化导航

 核心技术 02技术能力核心技术02 技术能力
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多模态感知模组

场景化行走底盘

可视化检测组件

轮式人形机器人

双足人形机器人

地线巡检机器人

隧道消防机器人

轮式巡检机器人

四足/轮足巡检机器人
轮式简易机器人

轻型挂轨巡检机器人

防外破机器人

霹雳除冰装置

隧道巡检机器人地线修补机器人 空中移动充电机器人
电力传感模块集成

接入标准

全栈创信适配 硬件级电鸿化 统一接入标准

基 于 R K 3 5 6 8 芯
片，硬件级电鸿化
适配，响应速度更
快、连接更稳

机器人物模型标准
开发，统一数据接
口协议，解决跨厂
商 设 备 数 据 不 互
通、接入开发周期
长的问题

操作系统
欧拉

基础软件
达梦数据库
中创中间件

麒麟OS
360安全浏览器

从底层芯片到应用 100% 国产化自主可控，满足行业高级别合规安全需求；可统一接
入、快速上线，部署简单、运行稳定，满足长期合规与规模化应用需求。

国产信创鸿蒙底座
具备自主异构硬件设计研发能力，软硬件深度协同，从根源上适配工业现场的复杂工况。

全形态硬件矩阵

覆盖四足、轮式、人形、无人机等
多形态机器人

针对隧道、场站、电房等
场景深度适配

通过高低温、强电磁、复杂地形等
极端环境测试

场景化定制优化 工业级工程验证

模块化硬件设计能力

合规准入

 核心技术 02技术能力核心技术02 技术能力
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适配其他
厂商机器人



轮臂机器人 轮式巡检机器人

轮式机器人底盘

轮式简易机器人

国产可信软硬件产品

小型四足/轮足巡检机器人

智能异构机器人产品

轻型挂轨巡检机器人 隧道巡检机器人 隧道消防机器人 空中移动充电机器人

地线巡检机器人 地线修补机器人 霹雳除冰装置

光伏板清扫机器人 消防察打一体机器人 消杀防疫作业机器人

无人机巡检值守平台

全栈运维与集成服务

模型与规则随业务数据反馈
迭代，形成可持续优化的交互式
决策与自适应运维模式

基于云边端协同架构的AI中
台,提供感知、决策与调度的统一
算法支撑。

整合作业场景的异构执行
终端无人机、机器人、固定监
测等，多态执行体，消除场景
盲区。

自适应算法迭代云边端AI中台 异构终端集群集成

睛灵·智域-垂域具身大脑 睛灵·星枢-导航操作小脑 数字孪生一体化平台

AI具身管控平台

防外破机器人 电鸿主板卡 配电视频
后备电源

超低温宽域
太阳能储放系统 图像视频监控装置智能视频

处理单元

AI智能装置

大型四足/轮足巡检机器人

中型四足/轮足巡检机器人

人形机器人

产品全景 03业务架构产品全景03 业务架构
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一脑多机整体解决方案
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小型四足式巡检机器人 扫码获取详情

重量

20kg

楼梯行走

最大台阶高度

14cm

续航里程

2h

斜坡行走

＞20°斜坡

奔跑速度

＞3m/s

攀爬能力

单阶高度

30cm

大型四足式巡检机器人 扫码获取详情

重量

91kg(带臂)

60kg(不带臂)

楼梯行走

最大台阶高度

23cm

续航里程

15km/4h

斜坡行走

＞45°斜坡

奔跑速度

＞3m/s

攀爬能力

单阶高度

30cm四点足 四轮足

四点足 四轮足

面向立体化、非结构化等高危复杂场景，提
供全天候移动巡检、数据采集、辅助操作与
复杂地形通行能力。

面向轻量化巡检、科研实训和灵活部署场
景，适用于空间受限或对机动性要求较高的
任务。

轮式巡检机器人 扫码获取详情

云台

可见光相机+热成像仪

运动速度

0-1m/s

爬坡能力

10°斜坡

驱动

2驱动轮+2/4从动轮

越障高度

20mm

升降行程

0.9m

中型四足式巡检机器人 扫码获取详情

重量

55kg(带臂)

48kg(不带臂)

楼梯行走

最大台阶高度

23cm

续航里程

12.5km/4h

斜坡行走

＞45°斜坡

奔跑速度

0~3.7m/s

攀爬能力

单阶高度

30cm四点足 四轮足 A100 Lite版A100 Pro版

面向立体化、非结构化等高危复杂场景，兼
顾机动性、通行能力和巡检效率，支撑复杂
现场的常态化巡检作业。

面向室内场站和设备间，集成可见光、热成
像等传感能力，支撑设备状态识别、异常监
测和自主巡检。
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隧道巡检机器人 扫码获取详情

重量

29kg

运动速度

1m/s

云台

可见光相机+
热成像仪

爬坡能力

轨道爬坡可

35°

定位精度

直道±0.05m

转弯半径

最小半径小于

1m

双足人形机器人

重量

70kg

总自由度

31

身高

182cm

腿关节最大扭矩

360N.m

续航时间

3h

手臂最大负载

≤15kg

面向展示接待、导览交互、近距离巡检和基
础操作等场景，探索人形机器人与行业设备
协同的应用边界。

面向隧道、管廊等封闭空间，提供轨道巡
检、火情识别、消防联动和应急处置支持。

隧道消防机器人 扫码获取详情轮式人形机器人

重量

35kg

整机自由度

19

立柱最高整机高度

168cm

底盘移动速度

1.5m/s

续航时间

约2h

立柱升降速度

约60mm/s

重量

25kg

运动速度

0-120m/min

灭火剂量

≥6kg

爬坡能力

俯仰

35°斜坡

定位精度

直道±0.1m

转弯半径

最小半径小于

1m

面向展示接待、导览交互、近距离巡检和基
础操作等场景，探索人形机器人与行业设备
协同的应用边界。

面向各类隧道，实现全天候消防巡检和高效
应急响应。
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地线修补机器人 扫码获取详情

重量

＜35kg

行走速度

100-
1500m/h

持续工作时间

≥4h

适用线路类型

35kv-
1100kv

遥控/图传距离

800m

适用线径

75-400mm²

轻型挂轨巡检机器人 扫码获取详情

运行速度

0-1m/s

连续爬坡角度

≥10cm

定位精度

≤±5mm

避障距离

≥2m

升降臂
最大

1.8m

最小转弯半径

300mm轻量版 Pro版

面向配电房、开关室、GIS 室、机房等室内
空间，通过悬挂导轨覆盖固定巡检通道，实
现设备与环境状态的高频、稳定巡检。

面向架空地线断股、散股等缺陷处置场景，
可沿地线移动并精准定位缺陷点，通过夹
持、加固等方式完成临时修补，替代或辅助
人工开展高空消缺作业。

霹雳除冰装置 扫码获取详情

重量

约2kg

5-75mm

4
大类

可带电作业

除冰类型

大疆M350RTK
适配

化学能震动除冰 适配线径/电压等级

空中移动充电机器人 扫码获取详情

取电方式

滑触线供电

枪线长度

3m

充电方式

快充、慢充自适应

充电枪

国标9芯充电接口

输入制式
交流

380v

使用年限

8年以上

面向园区、停车场等场景的柔性补能装备，通
过空中轨道移动，实现充电资源在固定空间内
的灵活调度，提升补能效率和空间利用率。

面向覆冰线路应急处置场景，通过无人机挂
载上线与振动除冰方式，提升极端低温天气
下的线路运行安全性。
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防外破机器人

重量

＜150kg

光伏+市电互补

5天无电续航

通信方式

4G

升降高度

气动杆

0-4米

成像监测

标配

200万
可见光镜头

超低温宽域太阳能储放系统

循环充放电

6000次

电芯

TOP3储能级

超低温环境

-40℃

主流设备

即插即用

面向基建现场和输电通道施工区域，融合移
动巡检、图像识别与远程告警能力，对施工
机械、违章作业等风险进行识别预警，辅助
提升安全管控能力。

智能视频处理单元

主处理器

国产八核
ARM芯片80kg

智能分析

前后端双路

操作系统

鸿蒙

接入/转发路数

36路/36路

智能算力

≥20TOPS INT8

存储

2个SATA
单盘最大

20T

面向电力视频监控场景的边缘智能分析设
备，可接入前端摄像机及监测终端，对视频
图像进行实时解码、AI识别和数据回传。

配电视频后备电源

额定容量

600w

智能分析

前后端双路

电池容量

2节

12V/20Ah

接入/转发路数

36路/36路

供电输出

6路后备

存储

2个SATA
单盘最大

20T

面向配电视频监控、图像监测及通信设备，
在主电源异常或现场取电受限时，为前端设
备提供持续稳定供电，保障配电通道可视化
监测连续运行。

云台光学变焦镜头

400万

预置位

300

云台广角摄像头

200万

云台水平旋转角度

0°-360°

连续旋转

前视摄像头像素

≥200万

云台俯仰角度

-90°-＋90°

自动翻转

图像视频监控装置 扫码获取详情

面向输配电架空线路及通道环境，集成图像
采集、视频监控、无线通信、边缘识别与远
程告警能力，实现线路本体、杆塔周边及通
道隐患的实时监测与预警。

面向高寒、偏远及取电困难场景，集成宽温
发电、储能管理、低温保护与智能放电能
力，为监控、通信、感知等前端设备提供可
靠离网供电。



客户表扬信

＜15min

工单分钟级响应
20+

核心省份覆盖
4+

区域服务中心

＜24H

小时级问题处置
原厂专家

研发级技术团队深度下沉

全维度交付保障体系

合肥

太原

郑州

呼和浩特

西宁

拉萨

南宁

南昌

长春

哈尔滨

广州

沈阳

兰州

长沙

贵阳

武汉

乌鲁木齐

香港
澳门

天津

银川

南京
上海

台北

重庆

西安

昆明
福州

杭州

西区服务中心

区域营销中心

区域营销中心

东区服务中心

区域营销中心

区域营销中心

北区服务中心

区域营销中心

广州总部：
广东省广州市黄埔区科学大道18号B3栋1层/7层

区域营销中心

济南

石家庄

成都

海口

北京

区域营销中心

场景建模精度
厘米级

动态元素刷新

≤0.5s

系统运行帧率

60fps

轻量化渲染

LOD
分级加载

5G下端到端延迟

100ms

睛灵·智域-垂域具身大脑

运动模糊消除率

95％

模型精度损失

＜5％

实时渲染
端侧

≥30FPS

存储需求降低

50％-70％

睛灵·星枢-导航操作小脑

导航轨迹更新频率

200Hz

极窄楼梯通过能力

1㎡极窄楼梯稳定通行

步态精度
（足端落点）

4-8cm

空间测量精度
（端侧）

毫米级

部署效率
提升

80％

数字孪生一体化平台
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网格化驻地服务

云南、贵州、广东等
20余个重点省份及城市
配备专业售后团队，实现
工单快速响应。

三级备件供应链

广东、云南、浙江三
大区域中心仓库20+城市
级备件库，确保零延误供
应。

客户成功体系

每年输出 50+ 套软
硬件融合培训，变被动维
修 为 主 动 巡 检 + 前 瞻 预
警。



2-各类电房1-隧道管廊

轮式巡检机器人

轻型挂轨
巡检机器人

人形机器人
配电视频后备电源

智能视频处理单元
轮臂机器人

隧道巡检机器人

隧道消防机器人

四足式巡检机器人
水浸传感器

静力水准仪

局放传感器

环流传感器

鸿蒙智能网关

业务场景 03业务架构业务场景03 业务架构
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图像视频监控装置
图像视频监控装置

以具身智能重构地下空间巡检作业模式，
实现隧道状态可感、可视、可管、可控。

以机器人自主巡检作业重构电房运维模式，
实现设备状态可识别、可诊断、可预警。



轻型挂轨
巡检机器人

4-应急消防

四足式巡检机器人 履带式消防察打机器人 系留无人机

3-生产场站

四足式巡检机器人

双圆轨巡检机器人

双圆轨消防机器人

业务场景 03业务架构业务场景03 业务架构
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无人机巡检
值守平台

图像视频监控装置

以机器人侦检处置重构应急响应，
让风险先感知、快响应、可处置。

以多机器人协同重构场站运维体系，
实现复杂现场少人化、智能化运行。



5-输配线路 6-基建现场

图像视频监控装置

超低温宽域太阳能
储放系统

架空线路驻塔式
巡检机器人

地线修补机器人

霹雳除冰装置

图像视频监控装置

四足式巡检机器人
无人机巡检

值守平台 防外破机器人

业务场景 03业务架构业务场景03 业务架构
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防外破机器人

以空地协同巡检作业重构线路运维，
实现隐患早发现、早处置、早闭环。

以多形态机器人与AI监管重构工程管理，
实现基建现场安全、质量、进度一屏掌控。
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项目介绍

应用成效

针对光伏场站占地广、设备分散和地形复杂等
特点，引入“一脑多机”方案，以数字孪生平台
为调度中枢，协同四足机器人、无人机和 AR 
智能眼镜等终端。

“一脑多机”综合协同平台：
光伏场站“空地人”一体化数智运维项目

项目介绍

应用成效

该项目为我国规模最大、电压等级最高的跨境电网工程，面
对极端复杂的地形与多变的雨林气候，中科开创以“机器狗+
机器人”赋能变电站智慧运维，实现了任务的秒级响应与自动
化执行。

70％+

外勤巡检
人力缩减

85％+

异常响应
速度提升

92％+

缺陷漏误报
风险降低

80％+

替代重复性
人工巡检

75％+

减少人员作业
安全风险

15％+-25％+

提升整体
发电效率

项目介绍

应用成效

APEC会议期间，电力保障工作对供电连续
性、设备安全性、现场响应效率和运行管理精
细化提出了更高要求。为提升储能站在重大活
动保供电场景下的智能化展示、现场安全管理
和设备运行讲解能力，引入人形机器人，围绕
“迎宾接待、安全引导、站区导览、设备讲
解、工况播报、智能交互”等环节，构建面向
重大活动保供电场景的人形机器人应用示范。

广东

3倍

巡检效率提升
50％+

隐患识别
准确率提升

6人

替代人工工作量

项目介绍

应用成效

四川某水电站运维工作面临着复杂地形、多变环境以及高精
度监测等多重挑战，部署四足巡检作业机器人，完成自主导
航、避障、设备巡检、数据采集和环境监测等任务。

某水电站输电作业

某500kv跨境联网工程项目

92％+

巡检覆盖率达
40％+

巡检周期缩短
80％+

故障处理
决策效率提升

四足/轮足巡检作业机器人广东 四川 云南

项目介绍

应用成效

2025年十五运会期间，某市供电局承担核心保电任务，首次
采用“无人机+四足巡检机器人”的协同模式，形成全天候立体
巡检网络，为核心保供电任务提供技术支撑。

赋能全运会保供电

APEC会议智慧导览：双足人形机器人广东

95％+

点位触发误差小于12cm
100％

知识库有效回答率
90％+

减少人工重复讲解工作量
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应用成效

针对输电网络复杂地形及高危作业环境，传统人工巡检效率低（单次耗时2-3天、覆盖率不足70%）、无人机巡检存
在禁飞限制的问题，以及青海高原电网地线断股事故、传统带电抢修需停电12小时且作业风险高的痛点，分别部署
架空线路巡检机器人和地线修补机器人解决方案。

项目介绍

50％+

降低外勤巡检人力投入
90％+

巡检覆盖率提升至
65％+

线路巡检作业时效提升超

架空线路巡检/地线修补机器人广东 云南 青海 
江苏 河北室内轮式/挂轨式巡检机器人：配电房智能巡检江苏 北京 广东

霹雳除冰装置：输电线路覆冰应急处置河北 湖南
湖北 贵州

某山区遭遇连续雨雪天气，平均覆冰厚度达30mm，部分线路覆冰超过40mm。传统人工或直流融冰方式需停
电，效率低且风险大。当地电网公司引入中科开创霹雳除冰装置CSP-C100。由无人机挂载至导线上，通过化学
能反作用力触发线路振动，实现快速除冰。

应用成效

＜15min

单段500米线路除冰仅需
100％

杜绝带电融冰人身伤亡风险
3倍

整体除冰效率提升

项目介绍

挂载完成 装置启动 完成除冰

90％+

项目介绍

应用成效

传统隧道运维长期依赖人工巡检，面临效率低下、安全风险高及智能化缺失导致的被动维护难题。对此，湖南、广
东等供电企业采用中科开创产品，通过机器人的多模态协同技术与人员系统培训实现复杂场景覆盖，结合消防联动
机制，使设备多角度巡检与火情秒级响应同步完成。

隧道巡检机器人/消防机器人

50％+

人工成本降低
50％+

巡检效率提升 故障处置响应速度提升

湖南 广东 福建 
河南 安徽

某地市电网配电房空间狭窄、
环境复杂。面向老旧配电房空
间狭窄、环境复杂等问题，部
署 室 内 轮 式 / 挂 轨 式 巡 检 机 器
人，支撑室内复杂空间，高频
自主巡检。

应用成效

＞90％+

漏检率降低
60％+

巡检人力投入减少

50％+

整体运维效率提升

项目介绍



项目介绍

应用成效

夏季用电高峰期，某省城区主干线不停电检修需求，依托激光点云与视觉识别能力，辅助完成绝缘子拆装等高风险
作业，减少道路通行筹备和人工投入。

30％+

单次作业仅需45分钟缩短约
90％+

道路通行筹备时间减少
75％+

带电作业人力投入降低

配网带电作业机器人-线路不停电检修广东电化学储能站：四足巡检机器人/消防察打机器人广东
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项目介绍

针对深圳某商业写字楼及惠州某广场停车场存在的充
电缺口达63%、电力扩容瓶颈（变压器峰值占用率
92%）、燃油车占位率38%及技术滞后四大痛点，通
过部署中科开创移动充电机器人（单台覆盖10+车位/
响应≤90秒）与±30kW双向充放电模块，实现零电力
扩容下充电容量倍增。

应用成效

3倍

充电效率较固定桩提升
80％+

充电排队峰值缩短

40％+

年度运维人力成本降低

移动充电机器人广东 福建 湖南
浙江 广西 陕西

输电线路视频及通道施工防外破视频监控广东 云南 福建
湖南 海南 河南

项目介绍
某储能站作为粤港澳大湾区最大新型储能电站，面临复杂设备环境下的传统人工巡检效率低、高危区域安全风险大及
火灾应急响应延迟等痛点。部署全地形巡检四足机器人及消防机器人，支撑复杂地形巡检、设备识别和消防处置。

应用成效

50％+

非计划停电频次下降超
100％

替代高危区域人工巡检
85％+

火灾响应处置时长缩短

项目介绍
输电线路传统人工巡检存在效率低、实时性差等痛点，通过部署中科开创
AI智慧感知终端实现突破：在广东、云南、福建等省份投运万余套图像视
频智能巡检设备（在线率95%），2023年完成广东某局830套输电电缆通
道可视化项目（在线率≥95%），2024年建成广东首批42套红外热成像在
线监测系统（在线率97%）。

应用成效

98％+

外力破坏预警
准确率提升

60％+

设备缺陷主动
发现率提高

45％+

近三年输电
故障率下降


