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他山科技成立于2017年，是一家人工智能触觉传感芯片及应用解决方案研发商，是触觉传感器赛道

的领军者。他山科技通过自研的数模混合AI触感芯片为机器人、汽车、家电、消费电子等领域提供

更加智能化的解决方案，并开发了适用于机器人赛道的触觉传感器，促进机器人技术的进一步发展

和普及。实现机器人对三维力及物体表面的形变、温度、纹理等信息的精确感知，提高人机交互的

智能化水平和服务质量。

势优术技

公司由共同工作了二十年的清华背景的跨国研

发团队创建，解决了多维触觉感知信号同时解

析的全球技术难题，并成功研发了全球首款人

工智能触感专用芯片。基于芯片和触觉感知算

法的技术方案，不仅具备高精度的感知能力，

还能进行材质感知和接近觉感知，实现了动态

协同感知，大大增强了机器人和其他智能设备

在复杂环境下的操作性和交互体验。

ABOUT US
关于他山

累积场市

公司是北京市级服务包企业、首批数字经济标

杆企业、专精特新企业。参与成立了北京人形

机器人创新中心，并牵头承担“揭榜挂帅”项

目中触觉传感器任务。他山科技已经与人形机

器人、灵巧手和机械臂等在内的多个机器人产

业链合作伙伴达成合作。另外，公司在汽车、

家电、消费电子等领域已与全球范围内数十家

头部厂商落地合作。

STOUR PRODUC
产品介绍
他山科技的触觉传感器采用独创的R-SpiNNaker分布式类脑芯片架构，该架构不仅模拟了人体的三类
神经元——传入神经、中枢神经和传出神经——还集成了三维空间电容层析算法模型与逻辑四核脉冲
神经网络。这种设计使得触觉传感器不仅能够实现高精度三维力感知、材质识别、接近觉感知，同时
可实现多触觉传感单元的动态协同感知。



产品用途

他山科技的触觉传感器为机器人提供了高精度触觉感知能力，使得机器人能够在执行精
密任务，如组装和搬运时，更加精确地识别和操作各种物体。这些传感器通过模拟人类
的触觉感知机制，能够对物体表面的纹理、硬度甚至温度进行细致的识别，极大地增强
了机器人在未知环境中的自适应能力和操作安全性。

机器人

适用于高精密操作的灵巧手，他山科技的触觉传感器使得灵巧手可以感知到细微的三
维力变化和表面特征，提供超越人类的触觉感知。这种技术的应用，不仅提升了灵巧
手处理脆弱物品的能力，同时也提高了机器人与人类用户之间交互的自然度和效率。

灵巧手

机械臂
实现机械臂周围环境的实时感知和障碍物检测。减少机械臂在操作过程中与障碍物发
生碰撞的风险，在检测到碰撞风险时，迅速启动紧急停止程序，使机械臂在最短时间
内停止运动，避免碰撞事故的发生,从而保障人员和设备的安全。

他山软硬件一体的AI触觉传感器，正成为推动人形机器人和其他智能设备发展的关键力量。随着市场
需求的不断扩大和技术的持续进步，他山科技预计将在未来的人形机器人触觉传感及电子皮肤领域占
据重要的市场地位。除此之外，他山科技的产品也在汽车、家电、消费电子等行业中有着广泛的场景
应用。

产品功能



产品类型

产品特点

TS-F触觉传感单元是他山科技自主研发用于多领域的触觉感知产品，能够模拟人体皮肤的物理特性和
触觉感知能力，使其能够感知形状、位置及物体的材质等。在健康、娱乐和电子等消费领域触觉感知
可极大地提升产品交互体验和智能化程度，具有通用性强、感知精度高、精确稳定等优点。

他山科技的触觉传感器支持一维力到三维力测量，测力分辨精度可达0.01N，并可实现非接触的材质
识别，识别超30多种物体材质。

1.高精度&材质识别

基于电容场效应原理，他山科技研发的触觉传感器能实现高分辨率的非接触觉和接近觉，这一技术能
够支持近距离的物体识别与感知。

2.接近觉&非接触觉

他山科技的AI触觉传感专用芯片基于R-SpiNNaker架构，支持片内单核或双核和小规模片间分布式
SNN。灵活的分布式架构，可以支持不同规模的协同感知和极低时延的协同计算，实现触觉传感器/
电子皮肤的分区、分级的动态协同感知及协同控制。

3.动态协同感知+动态协同控制

他山科技触觉传感器的底层芯片采用R-SpiNNaker的四核类脑芯片架构，使单触感单元神经元模拟数
量保持在低于128个，大幅降低了制造成本，使产品在保持高性能的同时，也适合大规模商业推广。

4.成本效益和规模化推广



产品类型：机器人/机械手触觉传感器

TS-E 
     机械手触觉传感器

产品介绍
这款触觉传感器专门设计用于模拟人类手指的皮肤物理特性和触觉能力。能够实现高度精确和稳定的抓取操
作。具备的功能包括物体位置和外形探测、接近感知、以及物体的材质和纹理识别。该产品支持一维力和三维
力的测量，提供了非接触与接触两种方式的物体检测，包括非接触探测物体的位置和外形，以及接触探测物体
的材质、摩擦力和切向力。该产品具有通用性强、感知精度高的特点。
适用场景
需要精细操作的工业和商业场景。

技术参数

*数据均来自他山实验室



产品类型：机器人/灵巧手触觉传感器

TS-F 
     指尖触觉传感器

产品介绍
这款指尖传感器设计用于模拟人类指尖的触觉感知，采用高灵敏度传感技术，特别具备接近觉能力，能在未直
接接触物体前预测和感知物体的存在和距离，同时能够精确捕捉到接触物体的三维力、纹理和温度差异。此技
术提升操作的灵巧程度、精确度和安全性，使得机器人能够在接触前调整其动作，避免潜在的损伤或错误。
适用场景
需要高精度操作的领域，如机器人动态抓取、电子制造和精密工程。
定制化功能
支持多样化的定制需求，包括点阵型传感单元的独立指腹传感器，以及覆盖手掌区域的点阵型手掌传感器模
块，以满足不同应用场景的复杂触觉感知需求。
TS-F-B和TS-F-C型号可选配带有触觉感知功能的仿生指甲，进一步提升对复杂表面和抠、戳操作的感知能力，
使机器人在操作中实现更多接近人类手部的交互。

技术参数

*数据均来自他山实验室



技术规格

*数据均来自他山实验室

产品类型：机器人/灵巧手触觉解决方案

TS-D
     协同感知解决方案

产品介绍
这款传感器覆盖灵巧手的指尖、指腹及手掌区域，
感知面积覆盖进一步提升。空间允许范围内，协同
感知解决方案可支持触觉传感单元的无限极连。基
于他山的AI触觉传感芯片，可实现动态协同感知与
协同控制，结合手指和手掌区域传感器数据，完成
复杂的动态控制任务。
手掌传感器不仅可以感应压力，还能感知压力的分
布，生成详细的压力热力图。这增强了机器手的抓
握量程和操控精度，并在执行精细的装配或测试任
务时提供实时的动态协同感知。 
适用场景：此设计特别适用于需要精细操作控制的
场合，或在研究领域中的复杂任务执行。同时，全
面的高精度感知能力确保了机器人在处理易碎或复
杂物体时的操作灵活性和安全性。



技术规格

*数据均来自他山实验室

TS-V
     视触融合技术平台

产品介绍
TS-V视触融合解决方案是他山科技专为复杂环境设
计的先进技术，旨在通过整合多种传感技术，包括
视觉、接近觉、接触觉和力觉，来提升机器人在操
作中的精确性和可靠性。
考虑到环境中常见的透明、反光和细小物体，以及
由遮挡、光照变化和表面打滑等因素引起的不确定
性，这一解决方案通过视觉传感器提供场景全貌，
帮助机器人进行全局运动规划。
接近觉在机器靠近物体过程中提供实时反馈，精确
探测环境物体的位置和距离，从而弥补系统建模的
误差。接触觉则能感知相机无法捕获的接触细节，
如接触位置和形状，实时监控手中物体的状态。力
觉使机器人能够感知与环境或物体交互时的整体受
力情况，确保交互的轻柔性和自然感。
TS-V视触融合解决方案的综合应用，使机器人在执
行任务时更加灵活、精确。
适用场景：自动化制造、机器人教育、医疗辅助、
家居服务等多种场景。

产品类型：机器人视触融合解决方案



技术规格
产品类型：机械臂/电子皮肤传感器

TS-ES
     具身安全防护&碰前感知

产品介绍
这款电子皮肤专为多自由度机械臂设计，可以实现
360°接触/非接触防碰撞，防止机械臂/机器人在运
动过程中发生碰撞。电子皮肤布置在机械臂及机械
臂关节，大大提高了机械臂的安全操作能力。
适用场景：人机协作、机器人教育培训、自动化生
产线和高风险操作环境，确保设备和人员安全。

开放生态 TS Ecosystem
TS Ecosystem专注于触觉传感器领域，秉承开放兼容与灵活易用的设计理念，与机器人及自动化领
域的生态伙伴紧密合作，打造适配多种智能设备的解决方案。我们提供个性化适配支持，确保触觉传
感器无缝嵌入从精密装配到智能抓取等多样化场景，并通过业务支持（商机赋能）、技术支持（全程
技术护航）、营销支持（联合推广、资源共享）和培训赋能（产品培训、实操指导），助力合作伙伴
提升竞争力与服务水平。TS Ecosystem致力于与生态伙伴共同推动触觉感知与机器人领域的创新，
携手迈向更智能的未来。
#生态共建  #联合产品  #场景赋能  #渠道共享

*数据均来自他山实验室

北京他山科技有限公司
地址：北京市门头沟区莲石湖西路98号7号楼9层
电话：010 - 62214810

他山科技 官方公众号


