
全球具身智能引领者 
赋能通用人形机器人，走进千行百业
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企业概述01



魔法原子机器人科技有限公司

魔法原子是全球领先的具身智能科技公司

专注于具身智能和通用人形机器人的研发、生产与产业化落地应用

魔法原子拥有全栈自研的软硬件技术

核心硬件覆盖全关节模组、灵巧手、减速器、驱动器等关键零部件

并在运动控制、导航、多模态感知与具身操作等算法领域拥有领先优势

公司核心团队均来自具身智能行业及产业链顶尖企业

具备世界前沿科技视野和优秀落地能力

核心产品包括全尺寸通用人形机器人，四足机器狗等

均已实现量产及交付

我们重视机器人在真实世界中的落地运用

通过独有的“千景共创计划”

拓展全行业1000个合作伙伴

打造1000个人形机器人落地应用场景

让机器人走进千行百业

·

·



魔法原子机器人科技有限公司
成立日期：2024年1月

团队介绍：超过80%为顶尖研发人员，长期深耕机器人本体、人工智能算法等核心技术

同时具备丰富的工程化与量产经验

· 2023.08 全球首次实现人形机器人咖啡拉花

· 2024.01 全球首次电驱机器人实现空翻

· 2024.12 国内首次实现多协作机器人进厂打工

· 2024.12 完成首轮1.5亿融资

· 2025.2 推出自研灵巧手MagicHand S01

· 2025.2 连续四次登陆央视系列频道、《新闻联播》进行报道

· 2025.3 通用双足人形机器人小麦携手江苏卫视报道全国两会

· 2025.3 发布“千景共创计划”，引领人形机器人走进千行百业

· 2025.4 荣获人形机器人领域首个红点设计大奖

· 2025.5 完成二轮数亿元融资

公司大事件



产品家族

四足机器人

小米一代
机器狗

消费级

消费级

工业级

自研灵巧手 自研关节模组

P60N30

P90N20

P110

D90 H70

T28

H60

通用人形



核心竞争力02



软硬件全栈自研新标杆

·

·

硬件层面，自研率高达90%

覆盖全自研的力矩电机关节、驱动器、控制器及灵巧手等关键零部件。

软件层面，自研通用具身智能大模型

具备通用场景下的任务规划与自主作业能力，支持通用人形机器人在具体场景中的快速部署与作业能力。

数据资产采集管理智能体大模型核心模组，本体硬件

多模态感知、环境理解、任务规划

原子技能集行走、操作、复杂运动、导航

物理交互场景理解与对话

大脑

小脑

多模态人机交互

虚拟仿真与数据增强

遥操作与数据采集系统

数据标注与管理系统

数据采集、合成与管理系统硬件本体

一体化关节模组

高自由度灵巧手

整机设计与传动

复杂系统集成

魔法原子是国内最早从事通用人形机器人研发的公司，也是全球少数具备通用人形机器人全栈自研能力的公司。



灵活系统设计 精准成本控制 定义行业标准

标准化：

自研关键器件标准化、充分发挥规模效应

提升性能：

全栈自研提升产品性能

产品设计：

自研核心器件，产品一体化设计

核心器件标准：

落地场景应用，自主设计，推动零部件标准

树立行业标杆：

关键器件引领行业发展方向

技术壁垒：

关键器件自主可控，构建核心技术壁垒

定制化：

探索行业应用，关键器件定制化

构建专利壁垒：

引领行业方向，构建核心竞争力

型号少：

优化整机和核心器件参数，减少零件型号

>90%
自研比例 最大扭矩密度 关节模组最大扭矩

211Nm/kg 525Nm

自研核心硬件



·  自由度：共11个，主动6个

·  触觉传感器：分辨率0.1N

·  手指弯曲最快速度：150°/s

·  额定提拉负载：5kg

·  最大负载：20kg

·  单指最大握力：2.5kg

·  整手重量：0.58kg

·  手指最快开合时间：1.2s

自主研发灵巧手MagicHand S01，配备高灵敏度触觉传感器，可感知及灵活操作不同硬度及柔性物体，单指模块化设计
和连杆驱动，可以减轻负载，提高速度和灵活性，满足多种场景下的落地应用。

部分参数

自研灵巧手



自研灵巧手



·  自研伺服电机覆盖了10Nm—525Nm全范围区间，其中关节峰值扭矩爆发力强劲，为行业第一水平；

·  涵盖谐波模组、行星模组、直线模组等品类；

·  具有高运动控制精度、高扭矩密度等特性，满足多种复杂应用场景需求；

·  具备更加科学的功耗控制，长时间运行不发热。

自研关节模组



自研通用具身智能大模型
· 融合多模态感知、自主导航、运动控制的端到端模型，可实现通用场景中的任务规划与自主作业；
· 支持人形机器人快速部署与高效协同管理。



魔法原子全球专利               公开授权   120+150+



产品与特性03



· 全身13个自由度

· 自研关节模组

· 智能情感引擎系统，融合音、视、触多模态交互

行业首款全身联动四足机器人

站立尺寸：67cm x 35cm x 56cm

趴下尺寸：72cm x 44cm x 29cm

自由度： 12 + 1（头部自由度）

整机重量：约17kg（带电池）

电池：容量：8200mAh，额定电压：29.6V

综合续航时间：约2.5h持续运动

载荷：最大10kg

运动速度：0-3 .0m/s

最大攀爬落差高度：约18cm（实验室数据）

最大攀爬斜坡角度：40°（实验室数据）

基础算力：8核高性能CPU

最大关节扭矩：约 37 .5N·m

关节运动空间：机身：-37 .0°-45 .0°  

                大腿：-207 .5°-72 .5°  

                小腿：-143 .0°-30 .0°

传感器：激光雷达、双目相机、深度相机

           4k高清相机、鱼眼相机、超声波传感器

触摸感知：触摸传感器

音频模块：环形麦克风、扬声器

特技动作：约30+

魔法原子四足机器人

京东商城售价：

24,999元(Pro版本) /  49 ,999元(Edu版本）



· 全身42个主动自由度

· 自研灵巧手、关节模组

· 自研通用具身智能系统，赋能工业、商业、家庭等多场景

国内首次在工厂作业环境中，实现多机协作的通用人形机器人

高宽厚（站立）： 174 × 58 × 28cm

双臂臂展： 160cm

大腿+小腿：95cm

整机重量：约67.5kg

电池：容量25Ah（1.35Kwh）

       最大电压62.25V

运动速度：＞2m/s

双臂最高搬运负载：20kg

峰值扭矩密度：>194N.m/kg

最大关节扭矩：>350N.m

最大斜坡角度：＞20度

灵巧手： 1 1自由度触觉灵巧手（标配）

单手臂自由度：7（肩关节×3 + 肘关节×1 + 腕关节×3）

单腿自由度：6（髋关节×3 + 膝关节×1 + 踝关节×2）

算力模块：高算力模组（标配）

传感器配置：3D激光雷达、深度相机、三目相机、超声

音频模块：环形麦克风、扬声器

通讯模块：5G模组、Bluetooth 5 .2、Wi-F i6

减速器：行星减速器、谐波减速器

魔法原子通用人形机器人“小麦”



拟人行走效果呈现



跑步效果呈现



抗扰动效果呈现



场景应用04



为加速通用人形机器人在真实场景中的规模化部署

2025年3月，魔法原子在行业内独家发起“千景共创计划 ”

在全球范围内拓展1000家合作伙伴，打造1000个人形机器人落地应用场景

汽车、半导体、3C电子、医疗、核化 ……



在工业场景中，魔法原子旗下人形机器人“小麦”已进驻工厂产线展开训练作业，是国内最早完成人形机器人多机协作技术验证的企业。

赋能工业，开启智造变革

人形机器人小麦已进驻工厂产线
在追觅科技工厂执行上下料、质检、搬运、装箱等工序



工厂多机协同作业实训



在商业场景中，魔法原子旗下通用人形机器人“小麦” 以多重身份展现落地应用的多样化前景。

赋能商业，智慧有加，服务无界

礼仪-接待
世界青年科学大会

礼仪-送聘书
人工智能+创新发展推进大会

记者
2025全国两会

主持人
追觅全球新品生态发布会

汽车导购
蔚来汽车门店



商业服务场景实训



赋能家庭，引领智慧生活新篇章
在家庭场景中，魔法原子旗下人形机器人小麦可以实现灵活、复杂的家庭操作任务。

咖啡制作
全球首次实现机器人咖啡拉花

家务任务
具备亚毫米级定位精度，实现70%类人手部动作



企业荣誉05



投资者关系

财务投资人 产业投资人

短短半年内，魔法原子连续完成了两轮超亿元级融资，成为这条火热科技赛道最“吸金”的黑马之一，也是最受产业方青睐的人形机器人公司。

翼朴基金 禾创致远



奖项与荣誉

焉知人形机器人知鼎奖
2024年度最具价值投资奖

高工金球奖
2024年度技术

36氪
2024具身智能创新应用案例

LeadeRobot2024年度
人形机器人技术革新奖

中国电信
2024年度卓越创新奖

全球首个全尺寸通用人形机器人
2025红点设计奖

高工金球奖
2025年度优质企业

LeadeRobot2025年度
人形机器人场景开拓奖

  2025上海交大
“未来之星”企业



登陆新闻联播
人形机器人“小麦”以独特身份—“工厂帮手”的崭新身份上线，数十次登上
央视重点新闻栏目，持续引发行业关注，成为具身智能应用落地的焦点
代表。

魔法原子凭借全栈自研技术和场景落地优势，登陆《人民日报》头版，并获得
高度认可：“越来越多的创新主体以‘敢为人先’的魄力不断开掘蓝海。”

独家登陆人民日报



亮相广交会
斩获步态卓越奖，与无锡政府达成数十台采购订单。

登场首届具身智能机器人运动会
现场火爆售卖，全球买家求补货。



闪耀张江具身智能开发者大会
拟人步态经验全场，成为展会焦点。 四足机器人与中国女足前门将赵丽娜共同完成开球仪式，“赛博球星”惊艳全场。

空降贵州开球



顶级国外媒体报道：路透社、IEEE、雅虎财经等



合作伙伴
魔法原子以实际场景应用，驱动通用人形机器人下一轮发展；目前已与汽车、软件、通信、金融、人工智能等多领域达成战略合作，加速
通用人形机器人进行场景落地。



联系电话：400-828-8022
联系邮箱：contact@magiclab.top

公众号 视频号 抖音 @MagicLab_Robot @MagicLab_RobotB站

让机器人成为人类进步的引擎


