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杭州申昊科技股份有限公司创立于2002年，是一家专注于机器人与人工智能技术研
发，为工业大健康服务的上市企业 。公司以智能运维机器人为核心产品，构建“海陆空
隧”全方位立体式产品架构，为工业设备安全运行和城市公共安全提供智慧化综合解决
方案，助力工业领域实现提质增效，推动城市安全管理水平全面提升。公司凭借多年的
技术积累和创新能力，已成功开发了一系列人工智能运维机器人装备，并在电力电网、
轨道交通、应急管理、生态环境、海洋水下等多个行业领域实现了产业化应用，有效提
升设备可靠性和安全性，降低人员劳动强度，促进传统运维向智能运维发展。
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应用案例

700+
知识产权检测经验 标准制定

年 项

愿景 使命 价值观

工业健康有申昊

排除故障不再难

让企业活过百年 团结、团队作战

企业文化

见面揖一礼，有利让一分

遇难帮一把，谋事高一筹
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企业战略

电力电网海洋水利 城域物联能源化工轨道交通

海

陆

空

隧

生态环境应急安全

大数据平台

杭州-申昊科技总部

北京 日本

西安

北美

新加坡

中亚五国

沙特阿拉伯

福建

人工智能

机器人

传感器
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荣誉资质 科研力量

国家专精特新
“小巨人”企业

国家知识产权
优势企业

国家
高新技术企业

国际
日内瓦发明奖

中国机械工业
科学技术奖

中国电力
创新奖

中国产学研合作
创新成果奖

工信部能源电子
产业创新奖

浙江省
科技进步奖

浙江省
重点院士工作站

浙江省智能运维机器人
重点实验室

浙江省轨道交通
重点企业研究院

浙江省智能电网
企业研究院

浙江省省级
工业设计中心

浙江省
博士后工作站

国家知识产权优势企业
国家知识产权局

2022年10月-2025年9月

45 % 研发人员占比 10 % 研发投入占比
+

全球化的研发力量，打通产学研用一体化

雷清泉院士
院士专家工作站

斯坦福大学&申昊科技
美国硅谷研究中心

浙江大学&申昊科技
特种机器人联合研究中心

浙江大学&申昊科技
海上设施智能运维技术联合研发中心

浙江工业大学&申昊科技
机器人工业设计中心

新加坡理工学院&申昊科技
解决方案联合实验室

+
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智慧电力智能运维解决方案
电力运维行业痛点
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电力场景复杂
电力系统规模庞大，设备种类
繁多，运行环境复杂，增加了运
维的复杂性和难度

可靠性要求高
电力设备需保障供电连续性、稳
定性、安全性，提高对设备状态
的全面感知有助于保障电力供
应的可靠性

运维要求高
智能电网技术、分布式能源技术、
储能技术等新兴技术的应用，使
电力系统的结构和运行方式发生
了深刻变化，带来了新的技术挑
战和运维难题

数据利用率低
不同的监测子系统之间的数据难以共享
和互通，数据孤岛现象严重

作业风险大
电力运维过程中存在高压、高空、封闭、机
械伤害等高风险作业，现场作业监管难，
对运维人员的安全构成威胁

作为智能电网和新型电力系统的积极参与者，申昊科技十几年来一直致力于电力行业相关设备检测及故
障诊断领域，紧跟新型电力系统发展，通过云计算、大数据、物联网、人工智能、边缘计算等前沿技术与传感
器、机器人进行深度融合，形成了固定监测、移动检测、复合作业等智能装备与系统平台，为电网输、变、配
等环节提供了数智化运维解决方案。

变电站是电网的核心枢纽，其设备复杂，运维难度大。申昊科技创新打造智能巡视+辅助控制+在线监测+
低空安全管控四大系统，结合机器人、传感器与终端设备，助力变电站设备智能运维、环境安全管控；以数
字化、智能化技术实现“远程智能巡视替代人工例行巡视”和“一键顺控替代传统倒闸操作”的“两个替代”
技术应用，切实推进设备运维、操作质效提升，助力变电站运维工作。

变电运维解决方案

通过先进的信息技术和智能系统，实现电力生产、传输、分配和管理的全面升级与优化

智能立体巡视 远程遥操作业

设备状态全面感知 数据智能分析预警变电 输电 配电

变电站智能巡视系统 变电站智能辅控系统 变电站智能在线监测系统 变电站低空安全管控系统

室外巡检机器人 极寒机器人 操作机器人

室内巡检机器人 挂轨机器人 双光谱云台

微气象 水浸传感器 通风

门禁 电子围栏禁 视频监控
变压器

光声光谱监测装置

固定式反无人机
主动防御设备

便携式反无人机
主动防御设备

时空安全
隔离装置

无人机
侦测定位设备

智能巡检 主动预警 智能决策 智能管控

变压器
油色谱监测装置

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全
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从智能巡视到智能操作，发现故障迈向处置故障新台阶

巡检机器人 操作机器人
智能检测算法行业领先

开关分合识别 表计读取 油位识别 红外测温

设备破损识别 设备锈蚀识别 渗漏油检测 人员安全识别 环境安全识别

应用案例 APPLICATION CASE

福建某500kV变电站 黑龙江某220kV变电站 浙江某110kV变电站开关室

亚运供电单位某配电房 山西某110kV变电站主控室 冀北某220kV变电站智巡项目

输电运维解决方案
输电线路常见于架空线路与地下管廊，前者环境复杂，后者密闭狭长，运维难度大，安全风险高。申昊科技
创新推出智能监测与巡检解决方案，通过输电线路智能巡视系统融合视频、无人机、巡检与除冰机器人，
实现智能巡视与应急除冰；通过隧道管廊综合监测系统结合轮式、四足机器人等装备，替代人工巡视，保
障隧道安全。

应用案例 APPLICATION CASE

浙江输电线路除冰 青海输电线路巡检

江苏输电线路微拍 浙江输电廊道巡检

涵盖状态识别类、设备缺陷类、人员行为类、环境安全类等多种算法，国网算法比武中名列前茅。

架空线路监拍 无人机巡检 线路巡检/除冰 GIL管廊巡检 四足巡检机器人

输电线路智能巡视系统 隧道管廊综合监测系统

变电产品覆盖涉及的应用场景从35kV至1000kV电压等级，最低气温适应零下40℃，涉及国内27个省、市，形
成了电力电网全领域业务格局，并完成亚运保电等多项任务，切实守护电站安全。

输电产品以其可靠、稳定、耐久的特性，为架空线路通道巡视监拍、应急除冰、廊道巡视提供了丰富的解决
方案，并多次发现外力破坏、山火、漂浮物、渗水等隐患。

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全
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配电运维解决方案
配电网覆盖城乡区域，连接千家万户，是新型电力系统的重要组成部分，申昊科技以数字化、网络化、智能
化技术助力配电网高质量发展；一是通过智能安全帽、工程管控监理机器人、配网带电作业机器人，提高建
设能效和安全管控；二是通过台区监控设备、分布式电源接入单元等装置实现配电网“可观、可测、可调、可
控”能力，保障电网稳定运行。

应用案例 APPLICATION CASE

抽水蓄能智能安全帽管控系统 台区建设工程监理

配网带电作业 台区遥测遥信综合数据采集 光伏台区光伏调控

电力运维
优势亮点 ADVANTAGE

智能高效

各大智能运维系统打通了数字
化运维新路径，智能巡检、协同
联动、主动安防，实现电力场站
高效运维

实时监测与反馈

机器人与检测监测装置实现24小
时设备实时在线监测，异常即时
告警，提升设备运行可靠性

智能分析决策

创新研发行业先进的人工智能
算法，海量样本数据，系统精准
分析自主研判，助力电力运维检
修工作

数据融合处理

智能运维系统采用B/S架构，支持国A/B
等标准协议，多源数据互联互通，打破孤
岛，实现数据共享与高效利用

强化安全与预防

智能运维系统支持数据加密网络安全隔离、
运维数据分析预警，保障电力安全；机器人
远程巡视作业，保护人员安全

获奖荣誉

申昊科技在电力智能运维行业深耕多年，在工信部、EPTC电力技术协作平台等机构组织的各大
赛事和技术评选中，取得了优越的成绩

需
求
场
景

终
端
产
品

安全生产建设 智能监控

智慧安全帽
人员安全管控系统

配网带电
作业机器人

配网工程
管控监理机器人 台区监控设备 分布式电源接入单元

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全



轨道交通智能运维解决方案
轨道交通智能运维的行业需求
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常规检测痛点多

检测手段单一、质量难以控制
劳动强度较大、检测效率较低

智能化水平低

人工巡检为主、缺乏智能设备
纸质记录数据、缺少自动分析

核心产品 CORE PRODUCTS

列车车底检测机器人

车辆智能运维解决方案

列车360°动态图像检测系统

系统架构图

交互层

应用层

边缘层

传输层

终端

智能巡检基础功能 巡检可视化 巡检综合分析

自动
巡检

巡检
路线图

历史
回放

实时
监视

视频
查看

智能
报警

巡检
报告生成

设备
故障分析

巡检
看板分析

隐患
分析

设备
组网 + 边缘

网关 数据采集 加解密 协议转换 数据分析

受电弓检测系统 轮对检测系统

机器人
管理

任务
管理

路线
管理

计划
管理

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全
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优势亮点 ADVANTAGE

通过列车外观检测系统实现快检，精检融合
使用，替代列车日检/一级修

实现零件级异常实时告警，辅助人工快速复
核故障

应用案例 APPLICATION CASE

目前，列车车底检测机器人已在申通地铁、杭州地铁、温州地铁、广州铁路局、杭海城际铁路进行试应用，采
用轮式运动平台组合机械臂、视觉系统的方式，运行于列车检修地沟中，代替人工完成列车车底、车侧外观
的检测任务，降低检修人员工作强度、提升检修质量，及时消除列车运行安全隐患。

申通地铁 广州铁路局 温州地铁 杭州地铁

工务智能运维解决方案

目前，车辆360°动态图像检测系统已在杭州地铁、常州地铁进行试应用，可实现对列车车底、车侧、车顶关
键部件可视部位图像自动检测，实现对地铁外观的智能诊断分析，提高车辆巡检作业质量和作业效率，加
强地铁运维中故障的发现能力。

常州地铁

杭州地铁

核心产品 CORE PRODUCTS

轨交线路综合巡检机器人

优势亮点 ADVANTAGE

机器人采用模块化设计，最多可集合工务、
供电、隧道专业10项功能模块，各模块间可
按照巡检频次及实际使用需求灵活组合装
配。且单模块重量少于50kg，组装全部模块
可在5分钟内完成，方便拆解转运

机器人后方连挂的轨道测量机器人模块支
持独立自主运行，操作简单便捷。可对轨道
几何尺寸、钢轨磨耗及廓形等进行独立自主
检测

适用于43kg/m～75kg/m的钢轨检测作业，
轨距测量范围1410mm～1470mm，且不同
限界标准可自动切换，能连续检测不小于
60km或4小时，满足夜间施工天窗作业要求

对采集的数据支持实时分析及后台分析。实
时分析结果通过手持端实时显示，异常数据
实时报警；后台分析可根据用户习惯及标准
输出检测报告，并对多次巡检任务进行融合
分析，判断线路健康状态及病害趋势

轨道测量机器人

多功能检测，模块化组装 轨道测量自动化程度高

续航能力强、巡检稳定可靠 标准化数据采集与分析

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全
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应用案例 APPLICATION CASE

目前，线路综合巡检机器人已在新加坡地铁、西安地铁进行应用，设备在区间功能检测及稳定性测试中运
行良好，稳定可靠。辅助现场作业人员完成多项巡检任务，大幅提升传统作业巡检效率，及时发现线路安全
隐患。

核心产品 CORE PRODUCTS

室内升降云台机器人 室内轮式巡检机器人 开关室操作机器人

系统架构图

优势亮点 ADVANTAGE

替代人工日常巡检，助力
降本增效

自动应急倒闸操作，提升故
障修复效率

自动上传巡检数据，集中式
展示全线网供电设备状态

应用案例 APPLICATION CASE

目前，变电所智能巡检系统已在杭州地铁、常州地铁进行应用，并于2023年通过专家评审和验收，可实现24
小时不间断巡检作业，兼顾巡检灵活性的同时，数据分析更可靠、更精准，大幅提升巡检效率及覆盖率。

目前，刚性接触网检测机器人已在杭州地铁、上海申通地铁、常州地铁、绍兴地铁、福州地铁开展试挂运用。
经现场测试，测量精度误差在0.3mm以内，检测精度及准确度均优于人工测量效果，有效提升了刚性接触网
作业质量及人员作业舒适性。

供电巡检机器人系列运用案例

刚性接触网智能巡检机器人运用案例

供电智能运维解决方案

室内挂轨式巡检机器人 刚性接触网智能巡检机器人

+

供电综合巡检平台智能机器人

固定摄像头 双光谱可见光红外云台

独立测温传感器

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全
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生态环境环境监测智能运维解决方案
生态环境环境监测智能运维介绍

核心产品 CORE PRODUCTS

智能运维机器人

智能运维机器人由移动底盘、机械臂、末端作业工具三部分组成，可替代人工实现全部人工巡检作业以及部
分现场运维工作，降低运维人员现场作业频率；结合智能运维驾驶舱建立的交互式人工智能预警及辅助决
策系统，可实现环境质量异常、运维问题和人为干扰情形早识别、早定位、早处理，助力运维规范化、智能化。

智能运维驾驶舱

智能运维机器人

为解决环境自动监测站人工运维效率低、运维质量难保证、人为干扰事件时有发生等问题，通过研发自动
监测站智能运维机器人，并构建基于移动机器人的运维监管体系，填补人工智能在生态环境自动监测领域
的应用空白。通过结合传感器、物联网、大数据等技术，以智能机器人为载体，人工智能技术为核心，创新运
维全流程管理模式，可替代人工实现全天候监控、智能巡检、更换试剂、质控核查、传感器校准等运维作业
任务。同时依托智能运维驾驶舱管理平台多维度开展日常运维监管，精准识别人工运维规范性，精确判定
监测数据有效性，对突发情况开展实时预警。

智慧大脑 2个平台 N个应用

模型分析

数据分析
行为分析
设备分析

......

数据监测
信息融合
模拟分析
深度学习

云端计算

应用1：环境监测

应用2：运维巡检

应用3：运维监管

应用N：......

大数据平台

业务应用平台

智能运维管控系统示意图

车身定位精度

续航时间

最大速度

试剂盒储位

±20mm

>8h

1.0m/s

2

机械臂末端定位精度

最小回转空间

机械臂自由度

越障高度

≤±1%

1400mm

6自由度

≥5mm

基本参数

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全
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智能巡视机器人

智能巡视机器人由移动平台、可升降球机等组成，融合AI视觉识别算法、多传感器检测、边缘计算等技术，
可实现环境空气监测站仪器状态巡视、监测数据核实、人员行为智能管控等功能，同时可将数据结果实时
同步至管控平台进行智能数据分析，进而实现运维站点状态分析预警、设备智能联动的目标，有效提升运
维管理能力，提升数字化水平。

智能运维驾驶舱

智能巡视机器人

优势亮点 ADVANTAGE

应用案例 APPLICATION CASE

智能巡视
环境状态巡视
设备状态巡视

智能作业
试剂自主更换
电极联动清洗

智能监管
运维行为管控
智能人机交互

环境感知
可见光感知

声音感知

自主导航
自主定位
路径规划

自主充电
周期充电
缺电返回

西溪湿地水站--获2023十佳智慧环保创新案例

浙江某气站浙江某水站

基于人工智能的“移动机器人”

自动监测站运维监管体系

浙江省生态环境厅

中国环境报社

����年��月

智能运维机器人具备环境感知、自主导航等功能,实现了运维作业的自主化,解决了环境监测站运维监管规
范难的问题,促进了生态环境监测运维智能化提升。

水平运行速度

尺寸

升降有效行程

水平旋转

可见光相机

0.5m/s

400mm×250mm×1000mm

0-0.8m

360°连续转动

1080P变焦

垂直运行速度

重量

重复定位误差

垂直旋转

续航时间

0.1m/s

30kg

1mm

-15°～+90°

4h

基本参数

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全



能源化工智能运维解决方案
能源化工智能运维的应用场景
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应用案例 APPLICATION CASE

中石油苏里格集气站智能巡检项目

客户名称：渤海钻探油气合作开发公司 
建设内容：防爆轮式智能巡检机器人系统5套，实现管线/设备跑冒滴漏、表计度数识别、设备温度检测、现
场CH4气体检测。
客户价值：应用机器人后有效降低集气站巡检工作强度：机器人可24小时全自主巡检，巡检工作由之前一
天两人两班，简化为一人一班，一个月后做到了无人值守，取消了巡检班组现场巡检作业。且故障排查定位
可以在室内借助机器人进行确认，不需要频繁进出场站。

客户名称：浙江浙能中煤舟山煤电有限责任公司 
建设内容：部署挂轨巡检机器人，皮带撕裂监测、光纤测温、AI摄像机，覆盖总长1.3Km的输煤皮带机，对现
场设备和环境数据进行连续、动态采集。
客户价值：对输煤皮带机及其辅助设备全方位、自动化、高频次巡视，摆脱固定式、离散式存在的监控盲区
限制，极大程度提高输煤系统安全性及设备可靠性。

舟山煤电有限责任公司输煤系统项目

油田炼化厂 油田油库 化工厂

天然气调压站  LNG接收站 电解铝槽炉底 冶金高炉

防爆
轮式机器人

油气场站 选煤厂皮带机 焦炉地下室

防爆
挂轨机器人

矿山地面皮带机 散货码头皮带机

挂轨升降臂
巡检机器人

油田联合站

化工厂

输煤栈桥皮带机

矿山地下变电所 矿山井下水泵房 矿山井下巷道

矿用本安型
挂轨机器人

矿山地下巷道皮带机

固定值守
AI防爆云台

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全



新能源场站智能运维解决方案
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风机叶片空中自主巡视系统
空中自主巡视系统采用机巢与无人机结合的方式，无人机可在机巢起飞，沿预定路线自主巡检，对各个巡检点
进行精细化悬停拍照，完成巡检任务后自主返回机巢，进行能源补充、数据上传与智能分析，助力风力电厂的
智能运维和数字化作业。
系统可实现风机叶片全自动巡检，完成清晰、完整视频/照片的采集，通过对叶片采集数据的处理和分析，捕捉
传统方式无法察觉的裂缝和严重故障前兆，建立叶片健康数据库，实现叶片事故预警功能，为用户提供科学有
效的运维方案。

雷击破损 防雨罩脱落 鼓包

应用案例 APPLICATION CASE

光伏清扫机器人
项目位于天津市滨海新区西南部，占地2万余亩，根据项目特性，前期采用98台智能光伏检测清扫机器人解决
方案，单台可清扫17排组件。盐光互补场景下，适应“盐光互补”光伏站的智能光伏清扫机器人，实现光伏面板
的自动化检测及清洗，大大提升了光伏电站组件热斑的检测效率，提升光伏电站的发电量，缩短回收年限，最
大程度的为客户实现经济最大化。

天津华电海晶1000MW“盐光互补”光伏发电项目
升压站智能巡检

天镇光伏电站升压站及35kV高压配电室智能巡检技术改造项目
项目设计室内室外两个巡检场景，室外轮式智能巡检机器人用于110KV升压变，室内挂轨式机器人用于高压
开关室。系统能对风电升压站内外设备进行智能识别，结合智能化检测装置以及智能分析软件，能完成全天候
数据快速采集、实时信息传输、智能分析预警到快速决策反馈的管控闭环，并为事故追溯提供更多数据支撑，
进一步加强了电力设备管理能力，推动提升风电智能化管理水平。

高家堰风电站升压站智能巡检项目

光伏场升压站机器人巡检系统采用了室外轮式巡检机器人+室内挂轨巡检机器人集成的联合巡检方式，实现
了对机器人对升压站室外主变区、设备区以及室内开关柜的巡检全覆盖。系统以多类型智能巡检机器人为核
心，整合机器人集成技术、电力设备非接触检测技术、多传感器融合技术、模式识别技术、导航定位技术以及物
联网技术等，实现光伏场升压站的全天候、全方位、全自主智能巡检。

水下桩基及海缆USV+ROV协同巡检
对风电桩基水下钢结构损伤、腐
蚀、防腐涂层损伤，海底冲刷淤积
情况、海生物生长情况进行视觉
和声呐检测，对海缆裸露情况、保
护层破损等进行抵近检测。

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全

漆层剥落 表面裂纹 边缘开裂



智慧海洋智能运维解决方案
智慧海洋智能运维的行业需求
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核心产品 CORE PRODUCTS

申龙号有缆遥控水下机器人（ROV）
申龙号ROV 是多功能轻作业型ROV。可拓展多种水下传
感器：图像声纳、水下定位系统、高度计、DVL传感器等。
艏部可配备机械扫描避障声纳，ROV可选配自主避障功
能、水下建图扫描功能等。

300m最大工作水深 15kgf带载能力 3节最大航速

可实现水下视觉、声学检测，水下三维点云重建 推进器矢量布置，6推进器运动灵活

传感器拓展

二维图像声纳 DVL 声学高度计 水面北斗
定位系统

机械扫描
避障声纳

短基线水下
定位系统 水下机械手

玄武号有缆遥控水下机器人（ROV）
玄武号ROV采用浮游-爬行复合式系统方案，具备半模
块化结构设计、ROV复合运动控制技术以及基于水下视
觉的辅助作业与检测技术。该ROV采用高机动性设计方
案，可在水下实现360度翻滚、 贴壁爬行或座底式爬行，
具备较强的巡检运维能力，主要面向船舶海生物清洗、
海上养殖网箱清洗等。

300m最大工作水深 15kgf带载能力 2节最大航速

4推进器+2履带运动部件 可搭载高压射流清洗系统

传感器拓展

二维图相声纳 DVL多普勒流速仪 水下高压射流系统

海上风电运维

海上风电场从建设到运维的全
生命周期，水下智能巡检ROV
实现智能化应用

海上养殖平台运维

网箱表面清洗、平台结构检测
运维，通过水下机器人的应用
提升智能化水平

海上应急救援

海上落水事故应急处置，救援
机器人高速机动运送救援物
资，保障生命安全

水下安防排爆

水下机器人开展金属物品、雷
管等探测作业，提升水下排爆
作业效率和安全性

水库大坝巡检运维

大坝坝体腐蚀、冲刷、裂缝及渗
漏问题，由水下机器人巡检运
维评估坝体安全

桥墩检测运维

桥墩冲刷腐蚀、河床冲刷凹陷，
水下机器人开展巡检和安全评
估，提升智能化水平

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全



�� ��

三维声纳
实时三维图像声纳利用相控阵技术可同时产生16000多个波束，在水下高分辨率实时成像，在水下目标物运
动状态下仍能保持图像清晰准确，实时感知水下三维环境。三维图像的显示使复杂的海底结构物更容易被测
绘，三维结构细节的直观呈现大幅提升测绘可信度，易于客户解读。

水下智能云台
水下云台可在水下拓展水下相机或声纳设备的视野。申昊最新
研制的SHYT-24-20-A型水下2轴智能云台在水平方向上可实现
360度旋转，俯仰调节角度可达180度，耐压可达300m。

自由度：2轴 高耐压：工作深度可达300m 大范围：水平360°，俯仰180°

高精度：定位精度达0.01° 大扭矩：峰值扭矩14Nm 低重量：空气中3.9kg

应用场景

搭载于多功能ROV系统

搭载各类水下机器人，配合相机、声纳以及
LED灯，可极大拓展水下机器人的相机及声

纳的检测视野。

水下云台监控一体化平台

通过搭载水下高清摄像机、水下光源、图像声纳等进行
水下综合观测作业。可用于大型海洋牧场养殖的水下生
物实时监控和评估，也可用于一些敏感航道、港口码头

的水下监控安防。

应用案例 APPLICATION CASE

2023年5月参与“中国-中亚五国”元首峰会水下安保项目，在领导人观看演出场所水域，使用申龙探测一号系
统与中国海军摸浅水部队进行水下异物排查打捞。

“中国-中亚五国”元首峰会水下安保
2023年4月某水库水下淤积杂物探测搜寻，我司采用高清声纳系统，协助实施，清晰探测水下异物及坑洞，全
程可视化探测服务。

某水库水下淤积杂物探测搜寻
上海崇启大桥防撞圈脱落搜寻，在蛙人多次下水未能搜寻到的情况下，2022年7月24日通过申龙探测一号浑
水探测系统下水轻松找到防撞圈位置。

上海崇启大桥防撞圈脱落搜寻

2024年7月3日在连江黄湾屿海域国家级海洋牧场进行侧扫声纳作业，并且把现场画面实时远程传回杭州。

连江黄湾屿海域国家级海洋牧场侧扫声纳作业

频率：375khz 最小探测距离：1m 最大探测距离：100m

距离分辨率：3cm 角度分辨率：(0.39°-0.5°) 波束数量：128*128

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全



数字城域智能运维解决方案
应急安全
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申昊科技应急安全管控平台构建了统一指挥、上下联动的应急管理体制和综合监测预警网络体系。系统
综合利用物联网、大数据、云计算、融合通信、GIS等技术，以“平战结合”为指导思想，实现集结应急指挥、
调度、分析、决策于一张图的现代应急指挥调度新要求，同时为城市管理提供突发应急事件的值班值守、
应急预案、决策指挥、资源保障等全方位信息化支撑。具体包含应急指挥系统和地质灾害监测板块，以堰
塞湖应急安全为例，系统可以根据水文模型预测和堰塞湖开挖所需人力、物力、时间等关键信息，为现场
指挥提供了强有力的辅助决策支撑。

应急指挥辅助决策系统

地质灾害监测

应急安全的地质灾害监测板块旨在对滑坡、崩塌、泥石流等地质灾害进行实时监测和预警，通过建设多功
能监测仪、雨量计等普适型专业监测设备，建立覆盖重点地质灾害风险防范区和隐患点的专业监测网络。
同时，平台对监测数据通过视觉分析算法、传感器数据有效性检验算法进行数据分析，并及时产生监测报
警信息，平台通过整合监测数据分析（专业监测数据）和区域地质灾害气象预警（地质灾害气象预报）的信
息，综合研判地灾隐患风险等级，建立四级预警的预警指标。

地质灾害监测预警平台

路桥隧监测

申昊科技路桥隧监测系统是用于监测和管理公路、桥梁和隧道等交通基础设施的综合平台。通过实时采集
和分析数据，系统能够监测结构健康状态、动态车辆荷载、环境条件和安全风险，提供及时的预警和决策支
持。主要功能包括结构变形监测、动态车辆荷载、环境参数监测及应急响应。系统利用先进的传感器技术和
数据处理算法，帮助管理者优化运营和维护策略，延长设施寿命，提高交通安全和效率。

全域智慧桥梁健康监测平台

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全



�� ��

低空经济

申昊科技低空经济应用包含低空安全管控和飞控及航线规划应用。针对低空无人机“黑飞”问题频出，申昊
科技配套不同的无人机反制方式，实现精准打击和多重防控，从侦测、反制、诱导多维度全方面保障全域低
空安全；飞控及航线规划应用基于多维负载和无人机全自动机场巡检系统，集成大数据分析、AI大模型算
法、城市三维实景建模、业务导向巡检任务制定、IoT物联立体巡检调度等能力，实现低空经济自主巡视，赋
能城市治理多场景巡检、消防灭火、物流调度、大气监测、地质监测、环境监测等应用。

无人机低空安全管控平台

社会治理

智慧城市综合服务平台采用“大闭环、小闭环、智能闭环”建设模式，以数据为中心，结合昊瀚大模型，自顶
向下制定数字化发展战略，推进数字化建设。“大闭环”跨部门高效协同、“小闭环”事件快速处置、“智能闭
环”AI自动处置的全闭环处置运行模式，实现智慧城市业务运转机制和管理方式向规范有序、公开透明、便
民高效的根本转变，推动城市治理业务流程的有益探索。

社会治理综合驾驶舱

房屋安全监测

申昊科技房屋安全监测预警系统围绕危旧房屋安全隐患的排查整治、安全风险的识别管控、隐患与风险处
置的协作联动，以支撑全域房屋安全的常态化管理为目标，建立天空地一体化监测预警体系，依托卫星遥
感InSAR技术、无人机巡检及多维传感器检测技术，实现“能监测、会预警、快处置”的房屋分级分类治理体
系，保障城市房屋安全。

天-空-地一体化监测

天  基

空  基

地  基

无人机自主巡检平台

社会治理综合平台系统架构图

业
务
层

数
据
层

感
知
层

城市内涝应急监测 房屋建筑安全监测 道路桥梁安全监测 城市安全监测

智能巡检基础功能

GIS 数据库 业务接口 ......

计算中台

SAR
计算

可见光
计算

高光谱
计算

融合
计算

......

天基 空基 地基 立体覆盖
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警务安全智能运维解决方案
警务安全智能运维的行业需求
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针对警务安全智能化需求，构建 "空 - 地 - 反制" 三位一体体系：反无人机系统实时预警5公里内"黑飞"；四
足机器人矩阵搭载多负载穿越社区巷道、工地废墟；无人机智巡网AI识别道路异常事件，执行交通事故勘
测任务，并实时联动处置。三大应用实现全场景全天候智能守护。
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无人机“黑飞”管控

重点区域内无人机“黑飞”易引发公
共安全隐患，需要依托无人机侦测
反制设备管制范围内“黑飞”目标，
实现实时预警监测和反制，构建空
地协同的空域安全防御体系。

非结构化场景的巡检应用

在社区狭窄巷道与工地废墟瓦砾中，
四足机器人通过搭载多负载设备（如
气体检测器、抓捕网、应急救援箱等），
协同穿越障碍物，执行巡逻警戒、环境
侦查、隐患排查等场景化任务。

交通场景化监测及事故处理应用

无人机结合AI技术，识别道路违规
变道、散落物等异常事件，执行交通
事故勘测任务，与指挥中心呼应，实
现闭环处置。

核心产品 CORE PRODUCTS

低空安全管控平台

低空安全管控平台通过无人机侦测定位设备对重要目标周边进行无线电侦测，当发现有无人机抵近时，自动
校验是否在白名单内，如属于“黑飞”，自动启动反制设备，进行无线电干扰或者导航诱骗，使其迫降或远离，并
能定位飞手位置，进而实现反恐防黑飞的低空安全管控工作，且无需人员值守。此外，相关单位还可配置单兵
反制装备，轻便灵活、易部署，满足机动任务需求。

低空安全管控平台 侦测定位设备 干扰设备 导航诱骗设备

预警区

飞手定位

时空安全隔离装置

时间同步装置

授时天线

北斗、GPS卫星

警戒区 反制区
反制枪

反制盾

单兵反制设备

系统功能

平台可视化 多机侦测

跟踪取证 远程管理

应用场景

要地防卫 岛屿海防 活动安保 要人保卫

打击距离≥3km

探测距离≥5km

黑白名单管理

无人值守



�� ��

企业概况 智慧电力 轨道交通 能源化工 智慧海洋生态环境 数字城域 警务安全

应用案例

警务巡逻四足机器人

警务巡逻四足机器人为应对城市公共安全领域人力巡检覆盖盲区多、应急响应滞后、高危场景介入风险高等
痛点，采用警务巡逻四足机器人进行城市公共安全巡逻，通过仿生四足运动平台为载体，集成人脸采集模块、
5G模块、语音播报模块等，可实现全天候无死角安防管控。

红蓝警示灯

便携式灭火器

人脸采集摄像头

内置5G模块

储物箱

四足机器人平台

语音播报模块

警务巡逻-四足机器人 负载设备

捕捉网 强光手电

气体检测

产品功能

人机协同 人连抓拍，后台甄别

携带应急药品，消防器材 语音播报，政策宣传

应急捕捉，瞬间触发

应用案例

无人机智巡系统

无人机智巡系统包含无人机管控应用、分析识别应用、实景绘图应用，无人机管控应用通过集成无人机远程控
制系统、任务及轨迹规划、设备/团队管理等功能实现无人机综合管理；分析识别应用依托图像识别，毫秒级解
析可见光/红外影像，AI模型精准识别违停车辆、车辆占道等场景；实景绘图平台根据事故发生处置流程，提供
远程人工绘图或AI绘图方式，同时接入语言大模型，输出事故预研报告，配合交警实现事故勘测应用。

系统功能

无人机远程操控 任务智能规划

场景精准识别 深度研判支持

资源统筹管理

双模式实景绘图

多光谱实时解析

高速、高架应用场景
事故处置应用：事故勘测人工绘图、AI智能绘图、事故预研报告

常态化应用：自动路面飞行巡查、多模型对象异常识别等

违章停车 占用车道 行人上高速 实线变道

数据
采集层

网络层

固定式机场
移动式机场

便携式轻便无人机
中型多用途无人机

可见光广角/变焦
红外/激光测距

星光广角

喊话器
气体探测

激光测距仪

昊瀚飞行大脑
机载飞行算法

自组网

4G/5G/1.4G/OPGW/专网/北斗

系统
平台层

应用层

无人机管控平台

远程手动控制系统

交通巡查任务规划/管理

图像/飞行算法

设备/团队管理

分析识别平台

违规车辆识别

道路拥堵识别

行人上高速识别

人员积聚识别

交通逆行识别

......

实景绘图识别

现场实景俯瞰

记录图绘制

公路交通管理

三维GIS建模

任务派发

异常事件告警

指点飞行

巡查报告

历史视频调阅

统计分析

事件发生期 应急处置期 现场处置期 远程绘图辅助、人工智能辅助研判 处置人员现场拍照、依法记录

汇聚

突发交通事件

集成指挥平台

下发任务

无人机管控平台

发送
事故定位

自动机场+无人机

喊话器 激光雷达

负载相机

拍摄
事故
航拍

图

远程
疏通
交通
安全
保障

接入实景绘
图平台和语
言生成模型

传输至交警
随身设备中

实景绘图平台
AI自动绘图
或人工绘图

语言大模型

辅助决策

现场拍照记录

现场应急处置


