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感知系统
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连接部件— 深度相机— 
激光雷达— 

IMU传感器— 
力传感器— 触觉传感器
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语音模块— 
电源模块— 空心杯电机— 

无框力矩电机

编码器

驱动器—滚珠丝杠

行星滚珠丝杠

行星减速机

谐波减速机
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浙江禾川人形机器人有限公司2024年成立， 并于8月完成
“ 

YOL001 
“

人形机器人原型机， 更
专注于为人形机器人新赛道的核心研发动力驱动、 电驱关节、 灵巧手周边空心杯电机、 微型力
距电机、 中空型紧凑编码器、 力矩电机等产品， 打造以核心零部件－主体－本体的垂直协作体
系 ， 致力千成为人形机器人行业的富士康。 公司坚持持续创新、 价值共享、 合作共嬴、 为客
户提供优质的产品与解决方案， 极佳的性价比， 提高客户优势。

浙江禾川科技股份有限公司（简称
＂

禾川科技
” 

)成立千2011年， 总部与生产基地位千浙江龙
游， 设立龙游、 杭州、 深圳、 大连、 苏州五大研发中心， 是一家专注千工业自动化产品的研发 
、 制造、 销售及应用集成， 致力千为智慧工厂提供核心部件和系统集成解决方案的企业。
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Rotary Actuator 
旋转关节

产品参数

全系产品配置了11、 14、 17、 20、 25五种规格谐波减速机 ， 集成轻量化设计 ，

可实现腕、 肘、 肩、 骸、 腰关节整套匹配应用。

肩关节
Hu-MRS1 OON-6ROOO 
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肩关节
Hu-MRS070N-6ROOO 

肘关节
Hu-MRS030N-6ROOO 

执行器参数

项目 单位
Hu-MRS011N Hu-MRS030N Hu-MRS070N Hu-MRS100N Hu-MRS200N 

-6ROOO -6ROOO -6ROOO -6ROOO -6ROOO 

最高输出转速 rpm 40 40 40 40 346 

减速比 101 101 101 101 101 

平均负载容许最大转矩 Nm 8.7 14 49 64 140 

启停时容许最大转矩 N.m 10.5 30 66 107 204 

瞬间容许最大转矩 Nm 25 61 134 191 369 

容许平均输入转速 rpm 3500 3500 3500 3500 3500 

编码器类型 磁性编码器 电感式编码器 电感式编码器 电感式编码器 电感式编码器

编码器精度 17b代 19b1t 19b代 19b1t 19b比

重量 kg 0.3 0.85 1 1.5 2.3 

腰关节
Hu-MRS1 OON-6ROOO 

安装尺寸

项目 单位 Hu-MRS011N Hu-MRS030N Hu-MRS070N Hu-MRS100N Hu-MRS200N 
-6ROOO -6S000 -6S000 -6S000 -65000 

最大外径 mm ¢52 叩0 烘80 砂0 中110

轴向长度 mm 546 60 62 765 80 

中空尺寸 mm 中12 如2 中14 中14

8

0

 

v
o
 

A:输出轴直径

B:转子高度

C:整体高度
c

腕关节
Hu-MRS200N-6ROOO 

电机参数

项目 单位
Hu-MRS011N Hu-MRS030N Hu-MRS070N Hu-MRS100N Hu-MRS200N 

-6ROOO -6ROOO -6ROOO -6ROOO -6ROOO 

额定电压 VDC 48 48 48 48 48 

额定输出功率 w 38 100 190 298 722 

额定转矩 Nm 02 0.32 06 0.95 23 

瞬时最大转矩 Nm 0.6 1 1.8 2.5 2.5 

额定电流 A 2 6 6 12 19 

瞬时最大电流 A 65 19 19 8 32 59 

额定转速 rpm 3000 3000 3000 3000 3000 

最高转速 rpm 4000 4000 4000 4000 3500 

转子极对数 10 10 10 10 10 

热敏电阻B3950 Q 10K 10K 10K 10K 10K 
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