
【应用场景】

公司致力于通用人工智能本体、机器人仿
生、具身智能等多个方向的研发；专注下一
代智能家庭机器人终端研发、生产与制造；
聚焦ToB、ToC端家庭服务、户外陪伴、科
研教育、养老看护等应用场景。

【公司简介】

Noetix Robotics 是一家专注于人形机器人研
发与制造的科技公司，于2023年9月成立于
中国北京，公司核心创始人员来自于清华大
学、浙江大学等多所知名院校。

公司自研伺服电机、运动控制算法等，为人
形机器人的高度集成和智能化提供了有力支
持。此外公司还聚焦于提升人形机器人的运
动控制能力和感知计算能力。目前已实现机
器人高速拟人奔跑、仿生人形机器人流畅交
互，以及泛化上肢操作等效果。

商务合作请联系：

noetix@noetixrobotics.com

关注我们：

noetixrobotics.com

购买咨询请联系：18813006284 (微信同号)



NOETIX-E系列搭载自研运动控制
算法，适应多种复杂地形；标配语
音模块，支持选配7自由度手臂、
装备灵巧手等配件，满足多元场景
的二次开发需求。

北京市昌平区北七家镇天权路

未来星科低碳产业园4号楼

Tianquan Road, Beiqijia Town, 
Changping District, Beijing 

Building 4, Future Star Tech 
Low Carbon Industrial Park

合作伙伴 人形机器人 仿生人头
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NOETIX-N 系列搭载自研运动控制
算法，适应多种复杂地形，轻量化
设计，能实现空翻、拟人奔跑、舞
蹈等效果，满足科研教育二次开发
和动态展示需求。

全球首款高自由度、可沉浸式交互
的仿生机器人头，适用于娱乐导
览、服务陪伴、心理治疗等场景。


该产品基于先进的多模态大模型和
超仿生的机械结构打造而成，可以
实现具有物理实体的数字永生。

集成多模态大模型，实现语
音、表情、动作协同交互，搭
载32 个面部 + 颈部自由度精密
执行器，实现眉毛、眼球、嘴
巴等 50 + 微表情精准控制，支
持妆容及人设定制，开放SDK
接口，满足多种应用场景的二
次开发需求。


