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01 企业介绍
Company Profile



北京软体机器人科技股份有限公司 （SRT）

3

北京软体机器人科技股份有限公司
标品研发｜生产｜销售｜运营

苏州软体机器人科技有限公司
工艺研发

苏州博科视技术有限公司
视觉研发中心｜定位｜测量｜检测｜识别

杭州软体物联科技有限公司
浙江省智能委专家单位

北京微法尔半导体科技有限公司
半导体设备研发中心

苏州软体智能装备科技有限公司
设备研发｜装配中心｜集成

合肥赛睿坦自动化科技有限公司
智能仓储｜自动装盒机｜码垛｜柔性灌装｜后道包装

› 总部坐落于北京亦庄经济开发区天骥智谷园区

› 核心人员来自知名高校｜中国科学院｜美国东北大学｜北京航空航天大学｜

以软体机器人技术为基础的创新型科技公司



› 第三批国家重点"小巨人"企业

› 国家第三批专精特新“小巨人”企业

› 北京市第一批专精特新“小巨人”企业

› 北京市“专精特新”中小企业

› 国家高新技术企业

› 中关村高新技术企业

› ISO9001质量体系认证

› 医疗器械生产许可证

› 中华人民共和国医疗器械注册证

› 中国康复辅具协会理事单位

› 中国食品和包装机械工业协会会员单位

› 北京市级企业科技研究开发机构

› 北京市新技术新产品（服务）

› 欧盟CE认证

› 欧盟RoHS认证

› 欧盟AP检测

› 德国LFGB检测

› 美国FDA检测

› 日本JFSL370检测

› 2021年 HICOOL全球创业者峰会暨创业大赛一等奖

› 2020年 创客北京创新创业大赛企业组特等奖

› 2020年 创客中国中小企业创新创业全国大赛企业组一等奖

› 2019年 航天科工杯第六届创青春中国青年创新创业大赛全国赛商工成长组银奖

› 2019年 创青春-中关村U30年度优胜者奖

› 浙江省智能制造委员会专家单位
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02 研发实力
R & D Strength
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研发中心

材料学和结构力学实验室

• 挖掘软体机器人结构设计技术，解决

工业自动化生产“最后一厘米”难题；

• 基于对高分子材料的研究，开发出长

寿命、耐磨损、防静电的多种硅胶；

• 建立技术壁垒，研发的双通道软体机

器人结构获得国际专利。

智能装备及现场测试中心

• 自主研发设计整车换电方案，致力于

解决新能源汽车增长瓶颈，实现车电

快速分离更换；

• 以重载机器人、定制夹治具、3D视

觉及智能目标调度为一体的集装箱装

卸解决方案，高密度集成技术破解物

流自动化难题。

视觉设备研发中心

• 集机器视觉、工业智能化于一体的方

案与设备制造商和服务商；

• 专注于机器视觉核心技术的开发与应

用，推动制造业向智能化转型升级；

• 以机器视觉核心技术赋能智能制造。

智能物流设备研发中心

• 致力技术创新，稳定高效的智能仓储

自动化设备孵化基地；

• 一站式智慧物流仓储解决方案及自动

化仓储设备的提供商；

• 涵盖智慧拣选、智能搬运的一体化仓

储集成业务。

微法尔研发中心

• 扎根半导体行业，致力于为行业提供

优秀的国产化解决方案；

• 擅长半导体后道膜类工艺，提供丰富

的工艺解决方案；

• 聚焦半导体行业晶圆传输核心设备研

发，打破国外技术垄断，助力中国半

导体行业崛起。

北京 苏州 合肥 永康 北京



› 本科毕业于北京工业大学自动化
专业

› 硕士毕业于美国东北大学项目管
理专业

› 曾任职北京航空航天大学

赵鑫 / 董事长

› 本科与硕士毕业于北航机械工
程及自动化专业

› 曾任职北京航空航天大学负责
海外人才引进工作

高少龙 / CEO

› 硕士毕业于机械科学研究院

› 曾作为核心成员参与北航、
北理工多项尖端仿生类科研
课题

鲍磊 / CTO

• 公司共计三百余人，其中拥有研发人员超百人

• 团队成员主要毕业于美国哈佛大学、美国东北大学、中科院、北京航空航天大学等各大高校，在产品设计研发方面有着丰富的理论和实践经验

团队介绍/创始团队
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Z

›

研
发
团
队

› 上海大学机械设计及自动化专业

› 浙江省智能制造委专家

› 曾主导研发国内首套高速单晶铜拉丝机的
控制工作，获得10um直径，460m/min的
成绩。打破了国外在该技术领域的垄断

刘银龙/技术总监单雪梅/研发总监

› 毕业于中国科学院大学 机械工程专业

› 专注于软体机器人结构及工艺研发

› 攻克一体成型工艺和300w寿命难关

› 建立软体夹爪参数和测量体系

毛亮/机器视觉总负责人

› 本科与硕士毕业于北京科技大学电子科学
与技术专业

› 曾任职中国航天等企业，为资深的机器视
觉与人工智能领域的系统专家

任钢/战略总监

› 东京大学工学系研究科精密机械工学专攻
工学硕士

› 曾任职发那科日本总部研究所近9年

› 资深的机器人和高精机床的伺服电机领域
的资深专家

› 2012年作为主管研发了当今发那科最新款
的伺服电机

› 毕业于青岛大学机电一体化专业

› 曾任职奥美医疗自动化总监负责整厂自
动化推进

› 后道包装及物流行业资深专家

蔚原野/ 后道包装和仓储物流总负责人

› 以技术专家的身份参与了保温杯行业数字化改
造的行业调研

› 为保温杯行业提供了数字化造的行业解决方案

› 对5家头部企业进行实际方案的落地实施

杨佳 / 项目总监(联合创始) 王旭/教育总监

› 毕业于北京工业大学通信工程专业

› 8年项目管理和市场营销资深经验，持有
PMP/PRINCE2双证

› 曾任职(Danaher)丹纳赫集团7年

› 组建Videojet中国大客户团队，带领团队连续
三年蝉联集团全球最佳团队

› 熟悉DBS精益管理流程及价值销售工具等

林涛/销售总监

团队介绍

›

业
务
团
队
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序号 专利名称 专利号 专利类型

1 一种内撑式夹具 PCT/CN2019/077351 PCT

2 一种外夹式夹具 PCT/CN2020/084209 PCT

3 一种双通道软体手指及软体机器人 PCT/CN2017/091088 PCT

4 一种夹具 PCT/CN2020/116077 PCT

5 一种双通道软体手指及软体机器人 US10894325B2 国际专利美国

6 一种双通道软体手指及软体机器人 EP3479974B 国际专利欧洲

7 一种双通道软体手指及软体机器人 JP7007593B2 国际专利日本

8 一种双通道软体手指及软体机器人 CN106003131B 发明专利

9 一种新型柔性手指 CN110696024B 发明专利

10 一种新型柔性手指及其制备方法 CN111267137B 发明专利

11 一种软体执行器 CN112757326B 发明专利

12 一种具有自清洁功能的气囊内撑夹具 CN112792837B 发明专利

13 一种高适应性的气动软体抓持装置 CN107175677B 发明专利

14 一种气动控制的柔性上肢假肢 CN107233149B 发明专利

15 一种基于微型作动气囊的夹具 CN106976029B 发明专利

16 一种软体机器人的增强骨架构建方法 CN114179290B 发明专利

序号 专利名称 专利号 专利类型

17 一种高速装盒生产线 CN112896632B 发明专利

18 一种基于图像识别的输煤线矸石分选系统 CN215089001U 实用新型

19 一种基于视觉的保温杯保温性能的检测装置 CN215953428U 实用新型

20 一种基于视觉的保温杯尺寸测量装置 CN212567278U 实用新型

21 一种基于视觉的产品外观缺陷检测装置 CN215940681U 实用新型

22 一种手套抓取装置 CN214057975U 实用新型

23 一种内盖组装装置 CN214057976U 实用新型

24 一种宽度自动调节装置 CN213949607U 实用新型

25 一种手套开盒组装装置 CN214111658U 实用新型

26 一种拆垛抓手 CN215047011U 实用新型

27 一种手套装盒装置 CN215437278U 实用新型

28 一种用于堆垛货物的贴标装置 CN215044479U 实用新型

29 一种药品全自动分选装置 CN215045910U 实用新型

30 一种双缸平衡升降输送装置 CN215438153U 实用新型

31 手部康复运动训练设备控制器 CN305889514S 外观设计

32 柔性手指 CN305698332S 外观设计

国际专利 3 项

国内发明专利 15 项、实用新型专利 69 项、外观设计专利 19 项

软件著作权 20 项、软件产品 2 项

专利 项

｜ SRT 拥 有 知 识 产 权 数 量 ｜



ü 仿生
ü 柔软
ü 驱构一体

技术源自仿生学研究，连续体形变作动，无限自由度，天然力控，高鲁棒性

全柔性材料制成，硬度接近人类皮肤，高度共形性(conformal)，高度安全性

驱动和结构一体化，系统尺寸小，控制简易，驱动形式多样化（气、液、电/磁场、光照等）

源自仿生的基础科学技术

理论层面 弹性体应激作动理论
Elastic Stress Actuation Theory

法拉第电磁效应
Faraday Electromagnetic Effect

基础单元 柔性作动器
Soft Actuator

电动机
Electric Motor

表征特性

• 柔软/共形
• 力控制
• 功率密度低
• 驱构一体
• 形态自由度高
• 技术起步期

• 刚性
• 位/速控制
• 功率密度高
• 需额外结构件
• 旋转/直线
• 技术成熟

从原理层颠覆传统的机器人驱控技术

软体机器人-革命性技术创新，全新的机器人驱控技术
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学术界热点方向

近年来软体机器人paper数量暴涨

2021年软体机器人多次登上《自然》杂志封面

290

2267

2… 2… 2… 2… 2… 2… 2… 2… 2… 2…

产业界快速落地

与德国FESTO合作研发OctopusGripper

5年内50%以上食品企业使用夹爪技术

撬动4000亿美金市场。

Source：Web of Science

软体机器人成为学界业界热点，进入快速爆发阶段
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研发实力
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研发合作院校 部分产品合作院校

› 北航高温高压及充液成形实验室
› 北航机器人研究所
› 北航微电子研究院

› 新型高分子材料的制备及
成型加工实验室

› 电子机械学院

› 微电子研究所昆山分所
› 沈阳自动化研究所

› 智能科学学院

› 应用技术研究院
› 机器人辅助硝化反应自动智能执行系统
› 制造工程研究所



03 工业领域业务介绍
Business introduction in the industrial field



i-EOAT intelligent end effecter

3-1 工业末端执行器
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•类人手抓取动作，直接替换人力

•模块化设计，品类多，组合灵活

•使用便捷，即插即用，体积小易安装

控制简单 易于应用

•柔性接触，适应性强且不损伤工件

•适用各种异形易损物品

•不惧冲击，对人、设备极高安全性，适用人机协作

•适用恶劣工作环境

适用异形易损产品

•尺寸、形状适应性强

•适用混线生产场景，一套夹具应对所有

•适用场景丰富，负载能力强，抓取稳定性高，响应速率快

适用柔性生产

创新的软体夹爪将解决柔性易损物品搬运难题
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• 在抓取和分拣应用中，传统末端执行器经常会受到产品不同形状、材质、位置的

影响，对异形易碎品无法顺利抓取。

• SRT依靠关键核心零部件创新末端执行器的技术优势解决了在食品生鲜、3C电子、

汽车零配件等多行业对异形易损物品进行综合包装分拣环节的抓取难题。柔性夹

爪具有自适应包覆目标物体的抓取方式特点，摆脱了传统生产线要求生产对象尺

寸均等的束缚，解决了工业自动化生产最后一厘米的难题，为客户提供简易、可

靠的复杂产品柔性抓取解决方案。

末端执行器 9个系列272个产品

SFG柔性夹爪 ISC气囊式内撑夹具 OSC气囊式外撑夹具

MVG微型真空夹爪 VFC范德华力吸盘

IEG-CR70电动夹具 SCB气动控制模块

NBM灵巧气囊模块

SLG直线驱动柔性夹爪
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Industrial upgrading solutions

3-2 产业升级解决方案



传统保温杯生产线

• 2019年｜中国保温杯（壶）年产量约 8亿只，60% 的杯子来自浙江省的县级市永康，99%以上为手工生产
• SRT柔性夹爪｜保温杯无损搬运、柔性换产的核心难题, 提供行业整体解决方案，实现了保温杯行业数字化无人生产线+产业互联网平台

保温杯数字化整体解决方案-产线设计部署交钥匙工程

20

市场特点——唯一供应商实现垄断
中国优势产业：全球超过80%的保温杯产自中国，客户地域集中

产业集中度高：中国超过70%的保温杯产自永康市，永康市保温杯规上企业72家，中等企业2000家左右，产业利润率行业发展迅速

软体夹爪为核心功能：90%以上手工制造，SRT的柔性夹具解决了保温杯无损搬运、柔性换产的核心难题

产业升级潜力巨大：保温杯行业自动化水平不到10%，行业发展迅速

目前在手订单金额

1亿元
行业市场空间
30亿元

全自动保温杯生产线



保温杯工业互联网平台-数据平台看板

21



头戴式N95口罩

检测填料

• 与多台口罩生产设备和纸塑包装设备对接，

充分发挥各自设备的产能；

• 每分钟100-120片的高效产能；

• 高效视觉检测，自动剔除不良品，

• 自清洁系统板链输送系统，减少对生产环境

的污染和输送托盘的磨损；

• 实现无人化生产，避免人员接触的二次污染。

医疗敷料行业解决方案

22

• 视觉检测项目：耳带、调节珠、鼻梁条的缺失和位置；缝合边的有效宽度；表面的污染等。



针对医用敷料行业产品的特性，根据医用敷料产品柔软、生产速度

快、品种繁多的特点，从后端的包装设备，扩展到整厂的智能化规

划，提出了适用于医用敷料行业的整体解决方案。

医疗敷料行业解决方案

23

2 3

• 柔性创可贴装盒机
换产时间约15分钟
比较传统设备提升80%以上

• 医用纱布、无纺布自动化包装线
减少人工劳动强度
工厂场地面积使用效率高
提高生产效率，降低生产成本

• 医用敷料前端整厂自动化
减少人工劳动强度
工厂场地面积使用效率高
提高生产效率，降低生产成本

1



与都乐合作马来西亚农业部果蔬自动采摘项目
（马来西亚前总理马哈蒂尔）

扎根广阔利基市场-农田采摘、果蔬分选、预制菜

24

业务拓展
规划

农田农场采摘
云南中康、悟牛科技、博田科技、Fruitbot

预处理集散分选包装
正大集团、牧原股份

深度加工分选包装&仓储物流
安井股份、思念集团、蒙牛、元祖月饼、华美月饼、哗啦啦

物流管理
生鲜净菜“货到人”物流方案

加工设备
研发符合中国预制菜批量生产工艺的SOP，及对应食品加工设备

分选包装
异形易损食品净菜自动化柔性分选包装生产线

营业终端
KFC、智能餐厅

• 推出生鲜分选配重/装箱一体线解决方案。

• 相比传统人工分选配重、日清仓解决方案，

实现“0库存”“时清仓”，分选效率提

升10倍以上，净菜配重货损降低15%以

上。



零售服务行业解决方案

市场特点
核心技术：依托运用大数据、人工智能等核心技术手段，对商品的生产、流通与销售过程进行升级改造，进而重塑业态结构与生态圈。

创新零售：视觉设计符合Z世代审美潮流，并将线上服务、线下体验及现代化物流深度融合，打造零售新模式。

未来方向：抓住年轻人的消费心态，打造”网红“店，让客户重回线下商店。

• 巨大的自动化仓储空间，同时作为展示型零售贩卖机

• 顾客可以在店外排队的同时预先使用小程序下单付款，店内免

排队即取货。

• 陈列一些特别产品，只能通过武汉店的这台垂直仓储机器购买，

创造独特购买体验，营造打卡、排队效应。

25



新 能 源
换电站优势

• 乘用车充换电站产品，可适应高温、高寒、沿海、高海拔等环境，实现全区域覆盖；

• 换电时间短，占地面积小；

• 可配置单/双通道换电；

• 电池充换可分离、可兼容多款车型，为用户提供多维度全方位的解决方案和服务。

新能源换电项目

26

换电站尺寸：L*W=8*6m (具体以实际为准).

换电节拍：≤1.5min 综合时间 （含车进出站）≤3 min



Industry application of digital production equipment

3-3 数字化生产设备行业应用



线体尺寸：L*W=16m*2m

线体产量：单机节拍拉管为3M/min｜割管为10节/min

保温杯行业 【 金工、焊接产线设备 】

28

可定制

激光拉管
在线割管

线体尺寸：L*W=25m*3.5m 

线体产量：产线节拍为7S/pcs金工产线

线体尺寸：L*W=25*3.5m 

线体产量：产线节拍为8S/pcs
焊接产线 机台尺寸：LxWxH=3.5mx3mx2.5m 

机台产量：清洗产出为6S/pcs
清洗单机

• 采用工业4.0技术，模块化、标准化机台设计，解决传统差异化机台的线体安装和换型烦恼；

• 整线节拍更快，产能更高，同时可解决持续上升的人工成本问题；

• 一键式模具更换模式，高度优化产能，减少生产时间；

• 数字化云端智能数据分析，在提高生产效率的同时实现数字化工艺。



机器视觉技术

29

机器视觉有助于可靠和一致地
解决复杂的工业任务
常用于自动检测、过程控制等应用

应用领域

• 视觉定位 2D/3D/SLAM
• 目标识别 OCR/条码/图文
• 尺寸测量 多相机/动态测量
• 外观检测 划痕/损伤/脏污

服务行业

• 保温杯 冲压/焊接/抛光
• 药品包装 包材/丝印/打标
• 3C注塑微型/异形结构件
• 能源 煤矸石分选

工艺范畴

• 金属加工 冲压/焊接/抛光
• 印刷 包材/丝印/打标
• 注塑微型/异形结构件
• 选矿 矿石分选



• 飞行打标工作站

• 不锈钢钢底打标，自动上下料/换形

• 角度定位仪

• 内外焊缝识别

视觉检测识别类设备

30

• 热影测温仪

• 10倍节能，减人增效

机器视觉

有助于可靠、一致地解决复杂工业任务

常用于自动检测、过程控制等应用

• 尺寸测量仪

• 兼容度高，检测精度≤±0.01mm

• 图文品检机

• 仓储来料抽检/信息化互联

• 喷塑杯杯底打标工作站

• 兼容光纤、二氧化碳激光打标

• 底片品检机

• 提升焊接良率

• 测漏机器人

• 内胆焊接测漏

• 砂轮品检机

• 多工位部署，准确率99.8%



Business introduction in the medical field

04 医疗领域业务介绍
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社区或家中

神内科或
加速康复外科

康复科
或康复中心

To B

To C

手部主被动运动康复训练器
Pavlov H1901

手部被动分指康复训练器
Pavlov H1000

1台/人

1台/
3张病床

2-3套

Pavlov 
P100

Pavlov
P105

Pavlov 
P200

Pavlov 
P210

手部被动分指康复训练器
Pavlov H1000

康复场景三级金字塔 全产品线落地

34

3个系列，共研发13款产品

Sherrington  
A100

SRT康复协同
平台V1.0

手部本体感觉综合康复训练系统
Pavlov H2000

手部主被动分指康复训练系统
Pavlov H1500



优越性 硅胶气动肌肉驱动

结构特点 柔性硅胶，形变在自身形状与结构中同时发生

形变方向 横向+弯曲形变同时发生

固定方式 一段硅胶气动肌肉的底部固定

力传动效率 管体呈方形，形变只在指峰方向发生，
传动效率高

反向拉伸表现 反向拉伸表现好

使用寿命 硅胶不易老化，寿命长

康复产品-产品优势

35



Business introduction in the field of education

05 教育领域业务介绍



主动推进产教融合-实现校企共赢

37

成果
• 形成涵盖“机器人”、“自动控制”、

“数字孪生”、“工业互联网”等智能
制造方向的全层级实践教学产品。

桥梁
建设具有真实企业氛围的实训环境，
构建产业岗位需求与院校人才培养
之间的桥梁。

产业新技术
转化为教学产品

成果
• SRT与高校联合进行科研攻关，并将成

果进行产品转化

• SRT与高校建设创新实践环境，并合作
申请多项专利

转化
与学校开展关键技术、核心工艺的
协同创新，加速研究成果向产业技
术转化。

科研协同创新
和成果转化

成果
• 产学合作协同育人项目成功立项8项并全
部顺利结项

• 入选“第一批职业教育现场工程师专项
培养计划项目企业”

实施
开展“协同育人”、“职业教育现
场工程师专项培养”等项目。

深度参与
教育教学改革



因地施教提供定制化服务 - 构建有特色的专业

38

考虑区域产业需求与发展，协助学校优化课程体系、建设实践基地，培养技术技能人才，并拓展职工教育、
终身教育服务。

秦皇岛市被誉为“车轮制造之都”
建设智能制造公共实训基地，既可以支撑学校人才

培养，还可以开展轮毂生产等领域的社会培训。

永康市是保温杯生产基地
将保温杯自动化生产线进行教育产品转化，

结合当地产业需求开展有针对性的人才培养。

天津市重点发展动力电池产业集群
联合高校申报“揭榜挂帅”科技计划项目，开展基于AI视觉的动力电池生产焊接工序中的缺陷检测研究。



从1到N-与多所院校达成合作

39

序号 合作院校名称 合作项目

1 中船舰客教育科技（北京）有限公司 智能机器人焊接工作站

2 秦皇岛技师学院 智能制造公共实训基地建设

3 哈工大机器人湖州国际创新研究院 化妆品的装罐，瓶盖与瓶身的组装

4 清华大学 机器人辅助硝化反应自动智能执行系统

5 北京航空航天大学 北航高温高压及充液成形实验室

6 同济大学 机器人夹具设计

7 武汉工程大学 机器人夹具设计

8 秦皇岛燕山大学 机器人夹具设计

9 上海复旦大学 机器人夹具设计

10 中国地址大学 机器人夹具设计

11 西北农林科技大学 机器人夹具设计

12 东华大学 机器人夹具设计

13 Nanyang Technological University 机器人夹具设计

14 Kongu Engineering College 机器人夹具设计

15 国防科技大学 机器人夹具设计

16 中南大学 机器人夹具设计

17 中国科学院深圳理工大学 机器人夹具设计

18 江汉大学 机器人夹具设计

19 浙江大学 机器人夹具设计

20 昆明理工大学津桥学院 智能制造创新协同实验室建设

21 天津科技大学 智能制造实训基地建设



06 发展前景
Development Prospects



工业 医疗

烘焙

保温
杯

预制
菜

医疗
用品

腹腔
介入

康复
训练

术中
固定

治疗
辅具

工业与医疗领域的软体机器人全案专家
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医疗

预制菜

汽配

核心问题：易碎、无痕、异形
威高骨科高值耗材抓取、山东辰欣药业开塞露

装箱、天津迪玛克医疗呼吸机注塑管装箱

核心问题：掉料、变形、多品种
Gimatic Spain不同规格生面团抓取
牧原肉食抓取猪蹄、棒骨、生猪肉

核心问题：种类多、异形、兼容
丹东哈曼抓取汽车音响喇叭
上海德皓抓取汽车多种配件
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软体机器人技术不断拓展行业边界-无限延伸

新能源
核心问题：车电快速分离更换，高密度集成技术
伯坦新能源换电机器人工作站、唐山行者无疆充电桩抓取

烘焙
核心问题：柔软易变形、多尺寸
Essert 生面团抓取、华美月饼抓取

3C
核心问题：无痕、多尺寸、空间受限
施耐德开关抓取、OPPO彩壳抓取、美的微波炉门把手

注塑
核心问题：无痕、易损伤
珠海格力空调风叶轮、风扇叶上下料



Step 1 Step 2

Step 3

哈佛医学院盘点过往十年医疗机器人关键研究主题

——软体机器人应用重要性极高
Step 1

基于软体外骨骼的康复医疗

Step 2

软体功能性义肢

Step 3

软体介入治疗和装置

领先科技加持，应用领域版图不断扩张
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通用电气
市值：$1035亿

核心技术：发电机，航空发动机
新兴产业：伴随美国工业化进程，逐渐
成为电气及军工行业巨头
边界拓展：家电，医疗，航空航天等

西门子
市值：$1272亿

核心技术：实用型发电机
新兴产业：电气业务，产品包括电车，
电视机等，成为全球最大电气工程公司
边界拓展：工业自动化，数字化业务

第二次世界大战

20世纪40年代
第二次工业革命

19世纪60年代

中国制造2025

21世纪

日本汽车工业崛起

20世纪70年代

发那科
市值：$378亿

核心技术：日本第一台数控机床
新兴产业：工业机器人
边界拓展：全球最大的工业机器人企业

从0到致力1，追赶并超越全球工业巨头

工业巨头成长路径共性：把握时代机遇，核心技术切入，新兴产业共生，边界不断拓展
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Soft Robot Tech Co.,Ltd.

软体机器人科技股份有限公司


