
















HX-R-2201室外挂轨巡检机器⼈采⽤标准⼯字钢作为导轨，施⼯简便。动⼒单元可根据实际情况配置(根据爬坡
⾼度选配），外壳按照IP66防护等级设计。机⾝本体内预留外置安装接⼝，可以搭载各类⽓体传感器。也可以搭载
灭⽕弹，应对突发的⽕情等情况。
机器⼈轮组前后装有耐磨扫刷，在⾏⾛中对轨道进⾏清扫。扫刷更换简便。
本作业机器⼈的主要应⽤于⼲散货输送带、地下综合管廊、⽔处理站、⼤型养殖⼚、⼤型种植场等。

输送带 脱硫 除尘 汽机房

主要应⽤于

分项 技术参数
外形尺⼨

设备重量

动⼒供给

充电⽅式

⼯作时间

巡检⽅式

安装形式

⾏⾛速度

通讯⽅式

定位⽅式

定位精度

转弯半径

防护等级

699*268*534mm

27kg

电池供电

⽆线充电

6⼩时(电池)

例⾏巡检、特⾏巡检、专项巡检等

⼯字铝合⾦轨道

0.1~0.5m/s

⽆线WIFI

磁钉+RFID

±5mm

1200mm

IP66

关键参数室外挂轨巡检机器⼈
HX-R-2201

⼭西某煤业PC41段管带机输送智能巡检

项⽬概况

应⽤案例

解决⽅案

其他案例

全⻓2.8公⾥管带机，原煤由凤凰台煤矿经PC4管带机⾄500万选煤⼚，路线较⻓，⼈⼯巡检⼯作量⼤，代替⼈⼯巡
检。

本项⽬通过布置在管带机两侧的智能挂轨机器⼈搭载的⾼清摄像头、红外成像仪、声纹识别，以及多个固定点⽪带
检测装置。通过软件平台的建⽴并接⼊整体控制系统，实现对管带机沿路的综合性巡检（包含：托辊的温度、破损、
异响检测，管带的纵向撕裂检测，管带形态的塌管、胀管、扭管、反包、过包⽋包检测，⽕情及⼈员⼊侵等预警）
利⽤管带机沿线智能化巡检，⼤⼤提⾼巡检的时效性、准确性；降低⼀线巡检⼈员的⼯作量及安全隐患；为产业⽣
产创造了⼀个稳定、可靠、安全的环境。
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全新设计的机动轮组保障在轨道异物侵⼊、冰雪堆积、热胀冷缩等复杂的环境⼯况下，均可进⾏⾃主巡检作业。
该款机器⼈可灵活搭载可⻅光、红外相机、声纹识别、语⾳对讲、RFID定位等功能。
防护等级达IP66以上，全新的耐低温、耐⾼海拔设计，可应⽤于5000⽶海拔以上的⾼原。
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