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1 研究院概况
况引领智能制造  助⼒时代⾰新
超越想象的创新
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▲ 2015年，中国·深圳，在深圳市政府及深圳市科创委⼤⼒⽀持下组建深圳市
智能机器⼈研究院。

▲ ⼀个⾯向世界科技前沿和国家⼯业⾃动化及智能制造需求的国际⼀流新型

科研机构。

▲ 研究院将努⼒建成国际领先、并具有核⼼技术优势的“中国机器⼈研发基

地”。通过研究院机器⼈产业发展推⼴平台，集聚国内外⾼技术装备及机器⼈

领域著名专家，实现全球资源集聚与服务共享。

深圳市智能机器⼈研究院

       以推进机器⼈产业区域集聚发展试点⼯作，搭建机器⼈产业公共技术平

台，构建机器⼈技术创新体系为⼰任，旨在为机器⼈产业科技创新、成果转

化、⼈才培养、国际学术交流与合作提供多⽅位的技术服务。

ABOUT US
研究院概况研究院概况研究院概况
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RESEARCH SIGNIFICANCE 
研究院管理研究院管理研究院管理

组织架构组织架构组织架构 制度管理制度管理制度管理



RESEARCH CONTENT 
研究院介绍研究院介绍研究院介绍

1、研发场地- 平⽶

2、实验室及部分设备



RESEARCH CONTENT 
研究院介绍研究院介绍研究院介绍

1、⼯业⾃动化研究所

2、服务机器⼈研究所



RESEARCH CONTENT 
研究院介绍研究院介绍研究院介绍

3、智能检测机器⼈研究所

4、特种机器⼈研究所



RESEARCH CONTENT 
研究院介绍研究院介绍研究院介绍

5、智能信息传感系统研究所

6、微纳⽶机器⼈研究所



ABOUT US
研究院概况研究院概况研究院概况

⼈才引进及培养

主要研发团队由多名国际知名科学家 (IEEE Fellow、

ASME Fellow、中组部千⼈)、国际著名⼤学终⽣教授

以及研究员组成；

多名成员有机器⼈世界知名企业研发⼯作经历及⾼科

技公司的运营管理经验，具有在机器⼈相关科研院所、

⼤专院校的⻓期科研⼯作经验；
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ABOUT US
研究院概况研究院概况研究院概况

资质荣誉
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获批⼴东省新型研发机构；

荣获2018年⼴东省⼯程技术研究中⼼，

     建⽴⼴东省智能装备与系统⼯程技术研究中⼼；

 2018年获批博⼠后创新实践基地

申请专利100余项

发表⽂章100余篇



OUR ACHIEVEMENT
成果介绍成果介绍成果介绍

承 担 科 技 项 ⽬

承担科技项⽬

研究院主持或参与科研项⽬26项：

     主持或参与国家⾃然科学基⾦13项

     作为课题负责单位承担科技部项⽬2项

     主持深圳市科技计划项⽬11项



2 成果介绍
引领智能制造  助⼒时代⾰新
超越想象的创新



部分产品展示

RESEARCH ACHIEVEMENT
科研成果科研成果科研成果

  研发⼯业⾃动化机器⼈、特种机器⼈、服务

机器⼈、智能检测、智能传感机器⼈产品30余

款；



OUR ACHIEVEMENT
加强基础研究加强基础研究加强基础研究

深圳市科创委基础研究项⽬—双⾜仿⼈形机器⼈系统与步态控制关键技术研究

结构与参数

基于事件的控制基于事件的控制基于事件的控制

步态规划上楼梯步态规划上楼梯步态规划上楼梯

平衡能⼒平衡能⼒平衡能⼒---快速步⾏快速步⾏快速步⾏ 结构与参数结构与参数结构与参数



OUR ACHIEVEMENT
满⾜国家重⼤需求满⾜国家重⼤需求满⾜国家重⼤需求
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科技部机器⼈重⼤专项机器⼈控制器项⽬⼦课题—控制参数与⼯艺参数协调匹配机制与机器⼈⼈机智能示教

机器⼈控制器

转台和轨道转台和轨道转台和轨道

终端执⾏器终端执⾏器终端执⾏器
视觉传感器视觉传感器视觉传感器

⼒传感器⼒传感器⼒传感器

震动传感器震动传感器震动传感器

温度传感器温度传感器温度传感器
⼯艺过程感知⼯艺过程感知⼯艺过程感知

VRVRVR虚拟现实虚拟现实虚拟现实

各种机械臂各种机械臂各种机械臂

智能云数据智能云数据智能云数据
ARARAR智能示教智能示教智能示教



OUR ACHIEVEMENT
加强基础研究加强基础研究加强基础研究
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      单细胞光感成像和粘弹性细胞动⼒学建模单细胞光感成像和粘弹性细胞动⼒学建模单细胞光感成像和粘弹性细胞动⼒学建模

国家⾃然科学基⾦重⼤研究计划重点项⽬—基于⽣命-机电融合的类⽣命驱动和感知⽅法研究



OUR ACHIEVEMENT
解决卡脖⼦问题解决卡脖⼦问题解决卡脖⼦问题

核电站主回路波动管⾃动打磨、清洁机器⼈

 合作单位：中⼴核⼯程有限公司合作单位：中⼴核⼯程有限公司合作单位：中⼴核⼯程有限公司

 解决核⼯业卡脖⼦技术

17



⻓⻰铁路电⼦⼯程有限公司—机房巡检机器⼈系统

需求点需求点需求点

• 现有设备⽆联⽹功能

• ⼈⼯巡检费时费⼒

⽅案核⼼技术⽅案核⼼技术⽅案核⼼技术

• 多种仪表⼈⼯智能识别算法

� 指示灯

� 数码管

� 指针表盘等

• 图像防抖技术

� 关键识别区域像素级对⻬

• 灵活扩展框架

� 插件式服务

现场环境 图像防抖

实时识别结果

导轨机器⼈云台 ⽹络摄像机

巡检机器⼈算法平台

Web端⼿机APP

OUR ACHIEVEMENT
重要技术应⽤重要技术应⽤重要技术应⽤



3 我们的影响⼒
引领智能制造  助⼒时代⾰新
超越想象的创新



OUR INFLUENCE
影响⼒影响⼒影响⼒

国家机器⼈⾏业标准即将发布标
准化总体组⼯作会议

战略性国际科技创新合
作重点专项--联合研发与

示范项⽬

世界机器⼈⼤会

与⼴东省地震局签订战
略合作协议

与ABB(美国) 签订合作
谅解备忘录

受邀参加北京改⾰开放40周年展览会
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2018年参与世界机器⼈⼤会

2015两岸四地机器⼈协同创新论坛

参与华南国际⼯业⾃动化展览会



OUR INFLUENCE
影响⼒影响⼒影响⼒

与抚州市政府举⾏战略签约仪式

与连云港⾼新技术开发区签订
战略合作协议

与惠州市政府举⾏合作会谈
与浙江余姚市就余姚⼈才引
进⼯作达成合作框架

珠海⾼新区政府洽谈合作

与惠州市政府举⾏会谈与⾹河机器⼈产业港达成合作意向 与天津政府达成合作框架协议
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OUR INFLUENCE
影响⼒影响⼒影响⼒
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展望未来
引领智能制造  助⼒时代⾰新
超越想象的创新
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智能装备机器⼈展厅

FUTURE
展望未来展望未来展望未来
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Thank you
引领智能制造  助⼒时代⾰新
超越想象的创新


